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Wichtige Symbole

In diesem Handbuch werden folgende Symbole verwendet:

Achtung

Unter dem Warndreieck werden im Handbuch besondere Si-
cherheitshinweise und Warnungen gegeben. Bei deren Nicht-
einhaltung kénnen je nach speziellem Fall Personenschaden
und/oder erhebliche Sachschéaden auftreten.

Vorsicht

Verfahren Sie mit Vorsicht! Bei Nichtbeachtung besteht
Verletzungsgefahr oder die Gefahr von Gerateschaden
bzw. Datenverlust.

¢ Hinweis

Enthalt wichtige zusatzliche Informationen.

AVl ¢ BEISPIEL

»
Enthélt ein Beispiel zur Veranschaulichung des vorhergehenden Textabschnit-
tes.
A.—
Xl *® Vorgehensweise
3.~

Kennzeichnet eine Schritt-fiir-Schrittanleitung.

¢ REFERENZ

Weist auf eine zusatzliche Informationsquelle hin.
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1.1 Sicherheitshinweise

Der Laser ist klassifiziert gemafR den Standards JIS (JIS C 6802:2005) und IEC (IEC

60825-1:2007).

Technische Daten

Laserwellenlange

655nm

Maximale Leistung

Tmw

Laserklasse

2

Fur einen sicheren Betrieb des Gerates ist es wichtig, alle Sicherheitshinweise genau zu be-
folgen. Die Hinweise sind in verschiedene Gruppen eingeordnet, um besser auf mdgliche
Gefahrdungen des Bedienpersonals bzw. Schaden fir das Gerat aufmerksam zu machen.

Achtung

Eine unsachgemiaRe Verwendung des Gerates kann zu ernst-
haften Verletzungen und/oder erheblichen Sachschéden fiih-
ren.

¢ Dieser Sensor ist zur Messung von Objekten konzipiert. Es verfiigt iiber
keinerlei Funktionen zum Schutz von Personen und zur Verhiitung von Un-
fallen.

e Verwenden Sie den Sensor niemals als Sensor zum Schutz von Personen.
Zum Schutz und zur Sicherung von Personen miissen Einrichtungen ver-

wend

et werden, die Gesetzen, Regulierungen und internationalen Normen

wie OSHA, ANSI und IEC entsprechen.

o Wenn ernsthafte Verletzungen oder groRere materielle Schaden durch den
Betrieb einer Anlage zu befiirchten sind, installieren Sie andere zusatzliche
Schutzvorrichtungen.

¢ Verwenden Sie dieses Produkt keinesfalls in Umgebungen mit leicht ent-
ziindlichen Gasen. Dies kénnte zu Explosionen fiihren.

¢ Dieses Produkt wurde ausschlieBlich zur industriellen Verwendung entwi-
ckelt/hergestellt.

o Beachten Sie immer die Spezifikationen einschlieBlich Umgebungsbedin-
gungen und Stromversorgung (siehe Seite 119). Ansonsten besteht die Ge-
fahr einer Uberhitzung oder Rauchentwicklung.

o Der Sensor darf nicht zerlegt oder verandert werden. Dies kdnnte zu
Stromschlagen oder Rauchentwicklung fiihren.

e Beriihren Sie nicht die Drahte, wenn der Sensor an die Stromversorgung
angeschlossen ist. Dies konnte zu einem Stromschlag fiihren.

¢ Um eine hohe Messgenauigkeit zu gewahrleisten, benétigt der Sensor eine
Aufwarmzeit von 30 Minuten nach dem Einschalten.
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1.1.1 Sicherheitshinweise fiir den Umgang mit Lasern

Achtung

Gefahr von Verletzungen am Auge oder Hautverbrennungen
bei Kontakt mit Laserstrahlung!

o Blicken Sie niemals direkt in den Laserstrahl und vermeiden Sie es, in das
von einer spiegelnden Oberflache reflektierte Laserlicht zu blicken.

¢ Installieren Sie den Sensor so, dass sich der Laserstrahl liber oder unter
Augenhohe befindet, um einen versehentlichen Blickkontakt wahrend des
Betriebes zu vermeiden.

o Sollte das Gehause zerbrechen, nehmen Sie bitte Kontakt mit der
zustandi-gen Vertretung von ipf electronic gmbh auf. Der Sensor verfiigt
nicht Uiber eine Einrichtung, die den Laserstrahl automatisch unterbricht,
wenn der Sensorkopf ge6ffnet wird. Zerlegen Sie nicht den Sensorkopf.
Sie konnen sonst gefahrlicher Laserstrahlung ausgesetzt werden.

¢ Verwenden Sie den Sensor ausschlieBlich gemaR den Vorgaben dieses
Handbuches. Sie konnen gefidhrlicher Laserstrahlung ausgesetzt werden,
wenn Sie den Sensor nicht entsprechend den Vorgaben des Handbuches
einstellen oder verwenden.

e Lesen Sie vor dem Gebrauch aufmerksam die Warnhinweise auf dem Sen-
sorkopf. Warnetiketten in englischer Sprache sind seitlich auf dem
Sensor-kopf angebracht. Warnetiketten mit japanischer, koreanischer und
chinesi-scher Beschriftung sind beigelegt. Verwenden Sie sie dem
Einsatzgebiet des Sensors entsprechend.

e Sie konnen gefahrlicher Laserstrahlung ausgesetzt werden, wenn Sie das
Gerit nicht gemaR der Vorgaben des Handbuches einstellen oder verwen-
den.
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1.1.2 Sicherheitshinweise fiir Installation, Inspektion und Wartung

Achtung

Beachten Sie die Sicherheitshinweise fiir Installation und War-
tung des Gerates, um Verletzungen und Beschadigungen vor-
zubeugen!

Installation
¢ Installieren Sie das Gerit nicht in einer der folgenden Umgebungen:

- Bereiche mit hoher Lichteinwirkung, z.B. in direktem Sonnenlicht. Das
Beleuchtungsniveau auf der angestrahlten Oberflache darf 3.000Ix nicht
tiberschreiten.

- Bereiche mit hoher Luftfeuchtigkeit, in denen Kondensation auftreten
kann

- Bereiche mit korrodierenden oder explosiven Gasen

- Bereiche mit héheren Vibrations- oder StoRgraden, als in den Spezifika-
tionen angegeben (siehe Seite 120)

- Bereiche, in denen Kontakt mit Wasser entstehen kann
- Bereiche mit groBen Dampf- oder Staubmengen

o Die Lebensdauer des Halbleiterlasers ist von der Umgebungstemperatur
abhingig. Verwenden Sie den Sensor nur innerhalb der Vorgaben (Umge-
bungstemperatur fiir den Sensor: -10°C bis 45°C im Betrieb, -20°C bin 60°C
bei Lagerung. Luftfeuchtigkeit: 35% bis 85% RH).

e Wenn Sie den Sensor in der Ndhe von Hitze-erzeugenden Objekten ver-
wenden, sorgen Sie z.B. mit Hilfe eines Liifters dafiir, dass die Umgebungs-
temperatur des Sensors so niedrig wie moglich ist.

e Der Sensorkopf strahlt ebenfalls Warme ab. Installieren Sie ihn daher an
Stellen mit moglichst guter Warmeableitung. Bei einer Umgebungstempe-
ratur ab 40°C muss der Sensorkopf auf einer Aluminium- oder Stahiplatte
mit einer MindestgréRe von 200cm? montiert werden.

o Wenn mehrere Sensoren nebeneinander betrieben werden, muss jeder
Sensor auf einer Aluminium- oder Stahlplatte mit einer MindestgréRe von
200cm’ montiert werden und die Umgebungstemperatur darf 40°C nicht
tiberschreiten.

e Halten Sie den Sender und den Empfinger des Sensorkopfes immer sauber.
Sender und Empfianger miissen frei von Verschmutzungen sein, die das
Licht brechen oder blockieren konnen. Achten Sie z.B. auf Wasserflecken,
Ol, Fingerabdriicke oder Staubablagerungen. Reinigen Sie Sender und
Empfinger mit einem weichen, fusselfreien Stiick Stoff oder einem Linsen-
reinigungstuch.

o Es darf kein direktes Sonnenlicht oder anderes Umgebungslicht in der
gleichen Wellenlange des Laserlichts auf den Empfanger fallen. Fiir eine
besonders hohe Genauigkeit montieren Sie gegebenenfalls eine Abschir-
mung gegen auBere Lichteinfliisse.
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Wartung
e Schalten Sie das Produkt aus, bevor Sie es reinigen.

o Stellenweise besteht das Gerat aus Kunstharz. Benutzen Sie daher keines-
falls organische Lé6sungsmittel wie Farbverdiinner oder Benzin, um das
Gerat zu reinigen.

o Wischen Sie die Glasflache an der Laseraustritts6ffnung nur sehr vorsichtig
ab, da eventuelle Kratzer Messfehler erzeugen kénnen.

e Halten Sie den Sender und den Empfinger des Sensorkopfes immer sauber.
Sender und Empfianger miissen frei von Verschmutzungen sein, die das
Licht brechen oder blockieren konnen. Achten Sie z.B. auf Wasserflecken,
0|, Fingerabdriicke oder Staubablagerungen. Kontrollieren Sie die Oberfli-
chen regelméaBig und halten Sie sie immer sauber.

o GroBere Staubpartikel lassen sich mit einem Blasebalg fiir Kameralinsen
entfernen.

o Kleinere Staubpartikel oder Fingerabdriicke konnen Sie vorsichtig mit ei-
nem weichen Tuch oder Linsenreinigungspapier abwischen.

e Fiir hartndackige Verschmutzungen wischen Sie die Oberflache vorsichtig
mit einem Tuch ab, das leicht mit Alkohol getrankt ist.

Inspektion

e Uberpriifen Sie das System regelméaRig, um eine gleichbleibend gute Leis-
tung zu erhalten und optimale Betriebsbedingungen zu gewéhrleisten.

¢ Uberpriifen Sie die E/A-Verbindungen auf festen Sitz.

o Die Glasflache an der Laseraustritts6ffnung muss frei sein von Staub, Ver-
schmutzungen oder Fingerabdriicken.

e Uberpriifen Sie, ob sich die Betriebsspannung im Nennbereich (21,6 bis
26,4V DC) befindet.

e Priifen Sie, ob die Umgebungstemperatur beim Betrieb des Sensors zwi-
schen -10°C und 45°C liegt.

e Priifen Sie, ob die relative Luftfeuchtigkeit in der Umgebung des Sensors
zwischen 35% und 85% liegt.

1.1.3 Hinweise zur Stromversorgung

o Betreiben Sie den Sensor mit einer Nennspannung von 21,6 bis 26,4VDC.

o Der interne Schaltkreis kann beschadigt werden, wenn eine externe Span-
nungsspitze von uiber 500V * 1.2 x 50us auftritt. Wenn Spannungsspitzen
von liber 500V auftreten kénnen, installieren Sie einen Uberspannungs-
schutz.

o Die Restwelligkeit darf maximal 0,5V p-p und die Stromstarke muss min-
destens 0,5A betragen.
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Wenn Sie ein frei verkaufliches Schaltnetzteil fiir die Stromversorgung ver-
wenden, achten Sie darauf, dass das Gerat an die Betriebserde ange-
schlossen ist, um Stérungen durch hohe Frequenzen zu vermeiden.

Die Stromversorgung kann uiber einen Transformator erfolgen. Dafiir darf
nur ein Isolationstransformator verwendet werden. Ein Spartrafo konnte das
Gerat oder die Stromversorgung beschadigen.

Um das Gerat vor Spannungsspitzen in der Versorgungsleitung zu schiit-
zen, verwenden Sie eine isolierte Energieversorgung mit einem integrierten
Kurzschlussschutz.

Wenn kein Uberspannungsschutz in die Stromversorgung integriert ist,
miissen Sie andere Schutzeinrichtungen, z.B. Sicherungen, zwischenschal-
ten.

Einschaltsequenz des Sensors

114

Sorgen Sie dafiir, dass immer zuerst der Sensor und dann die Stromver-
sorgung eingeschaltet wird.

Gehen Sie in umgekehrter Reihenfolge beim Ausschalten vor: Die Strom-
versorgung muss vor dem Sensor ausgeschaltet werden.

Warten Sie nach dem Ausschalten des Sensors mindestens 10 Sekunden,
bevor Sie ihn wieder einschalten.

Je nach Einstellung ist das Geriat etwa 40 bis 50 Sekunden nach dem Ein-
schalten betriebsbereit. Beachten Sie, dass der Zustand der Ausgabedaten
wahrend des Startvorganges undefiniert ist.

Solange das Gerit nicht betriebsbereit ist, wird eine analoge Spannung von
11V und ein analoger Strom von etwa 21,6mA ausgegeben.

Schalten Sie das Gerat niemals aus, wenn gerade Einstellungen gespeichert
werden. Schlimmstenfalls kann der Sensor beschadigt werden und lasst
sich nicht mehr einschalten.

Im Fall eines kurzen Stromausfalles wird das Gerat weitermessen; bei einer
langeren Unterbrechung startet es neu. Vermeiden Sie den Einsatz des Ge-
rates an Orten, an denen Netzausfalle wahrscheinlich sind.

Vermeidung von Storeinfliissen

Installieren Sie das Gerat moglichst weit entfernt von Storquellen wie
Hochspannungsleitungen, Starkstromanlagen, Maschinen mit hohen
Spannungsspitzen beim An- und Abschalten, Schweigeraten oder Servo-
motoren.

Installieren Sie das Gerat moglichst weit entfernt von Apparaten mit Funk-
sendern, wie zum Beispiel Amateurfunkanlagen.

Beriihren Sie nicht die Anschliisse, wenn das Gerat unter Strom steht. Be-
achten Sie, dass der interne Schaltkreis durch statische Entladungen an
den Anschliissen beschadigt werden kann.
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o Verlegen Sie das Sensorkabel mindestens 100mm von anderen Kabeln ent-
fernt und nicht parallel zu anderen Kabeln. Verlegen Sie das Sensorkabel
getrennt von Hochspannungskabeln und Stromleitungen. Wenn dies nicht
moglich ist, muss das Sensorkabel mit geerdeten Leitungen abgeschirmt
werden.

e Die E/A-Signalleitungen miissen mindestens 100mm von Stromleitungen
entfernt sein. Halten Sie Kabel zur Ubertragung von Signalen moglichst
kurz.

o Der Analogausgang des Gerates wird durch starkes Rauschen in der
Stromversorgung beeintrachtigt. Um das zu vermeiden, installieren Sie ei-
nen Entstorfilter oder Ahnliches.

o Fiir die E/A-Ausgange werden geschirmte Kabel empfohlen, die an die
Funktionserde angeschlossen sind.

¢ Das analoge Ausgangssignal ist storanféllig. Verwenden Sie daher ein ge-
schirmtes Kabel, das so kurz wie méglich verlegt wird.

e Der Widerstand der Erdung darf 100Q2 nicht iiberschreiten. Der Anschluss
anderer Geréte an die Erdung kann den Sensor negativ beeinflussen.

1.1.5 Warnhinweise auf dem Sensor

Lesen Sie vor dem Gebrauch aufmerksam die Warnhinweise auf dem Sensorkopf. Warneti-
ketten in englischer Sprache sind seitlich auf dem Sensorkopf angebracht. Warnetiketten in
japanischer, koreanischer und chinesischer Sprache sind beigelegt. Beachten Sie auch die
Symbole in diesem Handbuch (siehe Seite ii).

LASER APERTURE I —=ml]l |ASER APERTURE
LASER RADIATION LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM DO NOT STARE INTO BEAM
(MAXIMUM OUTPUT) 1mW (MAXIMUM OUTPUT) 1mW
(PULSE DURATION) 2ms Max (PULSE DURATION) 2ms Max
(MEDIUM) SEMICONDUCTOR LASER (MEDIUM) SEMICONDUCTOR LASER
(WAVELENGTH) 655nm (WAVELENGTH) 655nm
CLASS2 LASER PRODUCT CLASS2 LASER PRODUCT
(IEC60825-1 2007) (IEC60825-1 2007)
CAUTION-CLASS2 LASER RADIATION
WHEN OPEN
DO NOT STARE INTO BEAM

Die Etiketten auf dem Sensorkopf sind wie abgebildet positioniert:

®) ®)

LASER APERTURE =

—=m| LASER APERTURE

LASER RADIATION LASER RADIATION

DO NOT STARE INTO BEAM DO NOT STARE INTO BEAM
Pt DUATO 2 (PULSE DURATION ax
e e (MEDIUM) SEMICONDUCTOR LASER

(WAVELENGTH) 6560m (WAVELENGTH) 6550m
LASS? LASER PRODUCT. 'CLASS2 LASER PRODUCT
(ECE0625-1 2007) (IEC60825-1 2007)

CCAUTION-CLASS2 LASER RADIATION
WHEN OPEN

DO NOT STARE INTO BEAM
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1.2 Betrieb nach CE-Richtlinien

Um den korrekten Betrieb nach CE-Richtlinien zu gewahrleisten, montieren Sie das Gerat wie
folgt:

¢ Hinweis

¢ Die Signal- und Stromversorgungsleitungen diirfen nicht langer als 30m
sein.

e Montieren Sie einen geeigneten Ferritkern wie in der Abbildung gezeigt.
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2.1 Optionen zum Gerateanschluss

Sie haben folgende Optionen fur den Anschluss eines Sensors.

Analog- | Gerate zur Verarbeitung von
ausgabe | analogen Signalen (A/D-Wandler
Sensorkopf und Digitalanzeige)

(Standardtyp)
% M, Externe Gerate (SPS etc.)

10
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2.2 Teile und Zubehor

2.2 Teile und Zubehor

Folgende Teile und Zubehér sind erhaltlich:

Sensorkopfe

o

Standardtyp

Betriebsanleitung

Bedienungsanleitung fur den Sensor auf Japanisch, Englisch, Deutsch, Chinesisch und Ko-
reanisch.

Warnetiketten
Das englische Warnetikett ist auf dem Sensorkopf angebracht. Es liegen zusatzliche Warn-

etiketten auf Japanisch, Chinesisch und Koreanisch bei.

—=] LASER APERTURE

A

LASER APERTURE

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM

LASER RADIATION
DO NOT STARE INTO BEAM

(MAXIMUM OUTPUT) 1mW

(PULSE DURATION) 2ms Max
(MEDIUM) SEMICONDUCTOR LASER
(WAVELENGTH) 655nm

(MAXIMUM OUTPUT) 1mW

(PULSE DURATION) 2ms Max
(MEDIUM) SEMICONDUCTOR LASER
(WAVELENGTH) 655nm

CLASS2 LASER PRODUCT
(IEC60825-1 2007)

CLASS2 LASER PRODUCT
(IEC60825-1 2007)

—

A

CAUTION-CLASS2 LASER RADIATION

WHEN OPEN
DO NOT STARE INTO BEAM

11
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2.3 Elemente des Sensorkopfes

Laseremissionsanzeige (LASER)

Leuchtet griin bei Laserbetrieb.

Alarmanzeige (ALARM)

Leuchtet orange, wenn wahrend der Messung ein Alarms auftritt.

©

Anzeige fiir Ausgang 1 (OUT1)

Leuchtet gelb bei Ausgabe eines Signals tiber OUT1.
Anzeige fiir Ausgang 2 (OUT2)

Leuchtet gelb bei Ausgabe eines Signals Uber OUT2.
Anzeige fiir Ausgang 3 (OUT3)

Leuchtet gelb bei Ausgabe eines Signals Uber OUT3.
[ENTER]-Taste

Zum Zugriff auf die Einstellungen und zum Bestatigen der Einga-
ben.

Digitalanzeige

Zeigt Messwerte und Systemfehler an.

[AUF]-Taste

Zum Wechseln zwischen den Meniis oder Andern von Zahlen.
[AB]-Taste

Zum Wechseln zwischen den Meniis oder Andern von Zahlen.

®@ Q| @ | © 6 |0

Sender

SRNC)

Emittiert den Laserstrahl.

Empfianger

Empfangt das von den zu vermessenden Objekten reflektierte
Licht.

Warnetikett

Markiert den Laseraustritt. Beachten Sie immer die Hinweise auf
dem Etikett fiir den Einsatz des Sensors.

©

)

13
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2.4 Hinweise zur Montage

Beachten Sie diese Hinweise fiir eine korrekte Montage des Sensors.

241

¢ Hinweis

Vor der Installation lesen Sie bitte sorgfaltig die Hinweise zu den Betriebs-
bedingungen, Storeinfliissen und zur Stromversorgung.

Befestigen Sie den Sensorkopf mit M4-Schrauben, die durch die zwei Mon-
tagelocher gefiihrt werden.

~

Die Schrauben diirfen héchstens mit 0,8Nem angezogen werden.

Verlegen der Sensorkabel

¢ Hinweis

Vermeiden Sie iiberméBige Krafteinwirkung auf den Stecker des Sensor-
oder Anschlusskabels. Vermeiden Sie es, die Anschlusskabel zu knicken.
Es konnte ansonsten zu einem Kabelbruch kommen.

Beim Verlegen des Sensorkabels oder des Verlangerungskabels darf mit
hochstens 29,4N am Kabel gezogen werden.

Beim Bewegen des Sensors darf das Kabel nicht libermidRig gebogen wer-
den. Der Biegeradius des Kabels muss mindestens 30mm betragen. In ei-
nem Abstand von bis zu 20mm zum Sensorkopf darf das Kabel nicht
gebogen werden.

14
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2.4.2 Ausrichtung des Sensorkopfes

Far prazise und stabile Messungen beachten Sie die folgenden Montagehinweise.

Messung an bewegten Objekten

Fir die Messung an bewegten Objekten mit sehr groRen Unterschieden zwischen benach-
barten Farb- oder Materialbereichen montieren Sie den Sensorkopf parallel zu den Kanten,
um Messfehler zu verringern.

Messung an rotierenden Objekten

Bei der Messung an einem rotierenden Objekt installieren Sie den Sensorkopf wie folgt, um
Ungenauigkeiten durch vertikale Bewegungen zu vermindern.

15
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Messung an Objekten mit unterschiedlichen Hohenstufen

Bei der Messung eines bewegten Objektes mit unterschiedlichen Héhenstufen installieren Sie
den Sensorkopf wie gezeigt, um Stérungen durch die Kanten am Objekt zu verringern.

D

Messungen in schmalen Zwischenraumen

Bei der Montage fir Messungen in engen Zwischenrdumen oder Schlitzen missen Sie darauf
achten, dass der Lichtstrahl zwischen Sender und Empfanger nicht unterbrochen wird.

X ]

Wandmontage des Sensorkopfes

Bei der Montage im Wandbereich missen Sie darauf achten, dass der Empfanger nicht durch
Streulicht von der Wand beeinflusst wird. Wenn viel Licht von der Wand reflektiert wird, strei-
chen Sie diesen Bereich mattschwarz.

16
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Ausrichtung des Sensorkopfes zur Messoberflache

Montieren Sie den Sensorkopf so, dass der Laserstrahl senkrecht auf die zu messende Ober-
flache trifft.

O

¢ Hinweis

Fir Informationen zum Messbereich und Messmittelpunkt lesen Sie bitte den
Abschnitt zu den Sensordaten (siehe Seite 123).

17






Kapitel 3

Ein- und Ausgange



Ein- und Ausgange PT98 User's Manual

3.1 Kennzeichnung der Drahte

¢ Hinweis

Bei den vor Dezember 2010 hergestellten Sensoren haben die Zuleitungsdrahte
andere Farben. Bitte priifen Sie, welche Farben die Zuleitungsdrahte in lhrem
Sensor haben.

Analoge Ausginge

Pin-Nr. | Signalname Beschreibung Farbe Zuleitungsdraht
7 A(V) Analoger Spannungsausgang Geschirmter Einzel-
draht Schwarz
8 AGND Erdung Analogausgang ra
9 A(l) Analoger Stromausgang Geschirmter Einzel- Grau
10 AGND Erdung Analogausgang draht

E/A-Anschliisse

pin | Signal- . .

-Nr. | mame Beschreibung Farbe Zuleitungsdraht
1 OuUT1 Bewertungsausgang 1 Schwarz

2 ouT2 Bewertungsausgang 2 Weil}

3 OUT3 Bewertungsausgang 3 oder Alarmausgang Grau

4 ™ Timing-Eingang Rosa

Multifunktionseingang: Nullsetzen, Nullsetzen
AUS, Ricksetzen, Messprofil andern, Einlernen,
5 Ml Speichern, Lasersteuerung Violett

Hinweis: Das MI-Signal wird iiber die Dauer des
Signaleinganges definiert (siehe Seite 22).

Wechsel zwischen NPN/PNP-Signaltyp (stan-

6 NP dardméRig NPN) Rosal/Violett
. Griin
11 +SD Ubertragungsdaten
Verdrillter (vor Dez 2010: Schwarz)
. Draht Himmelblau
12 +SD Ubertragungsdaten .
(vor Dez 2010: WeiR)
Orange
13 | +RD Empfangsdaten ] (Farbe hat sich nicht ge-
Verdrillter andert)
Draht
Gelb
14 -RD Empfangsdaten .
(vor Dez 2010: Weil)

15 GGND Schirm flir RS422/485

16 +V Eingang 24V DC flr Stromversorgung Braun

17 ov Erdung Stromversorgung Blau

20
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¢ Hinweis

e Fur den Standardtyp des PT98 sind keine SD/RD-Leitungen vor-gesehen.

o Der NP-Eingang dient zum Umschalten zwischen NPN/PNP. Wenn beim
Einschalten des Sensors kein Signal am NP-Eingang liegt, startet der Sen-
sor im NPN-Modus. Liegt ein Signal am NP-Eingang an, startet der Sensor
im PNP-Modus. Beachten Sie, dass der NP-Eingang angeschlossen sein
muss, BEVOR der Sensor aktiviert wird. Sonst wird kein Signal empfangen.

o Der Sensor speichert nicht automatisch die Eingaben, die liber das
MI-Signal gemacht werden. Um die Anderungen beizubehalten, setzen Sie
das Mi-Signal fiir 480ms oder speichern Sie liber das Bedienfeld, einen se-
riellen Befehl oder das GT-Touch Panel.
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3.2 MI-Eingang

Die jeweilige Funktion wird Gber die Dauer des MI-Signals bestimmt (Ml = Multi-Input). Zum
Ausfuhren eines Befehls legen Sie das Signal Ml fur die entsprechende Signaldauer t wie in
der Tabelle aufgefuhrt an.

Fur die jeweilige Signaldauer besteht eine Toleranz von t = +10ms. Zwei oder mehrere
MI-Signale kdnnen aufeinanderfolgend angelegt werden, wenn zwischen ihnen ein Abstand
von 10ms liegt.

t Beschreibung

30ms Nullsetzen EIN (siehe Seite 82)

80ms Ricksetzen (siehe Seite 82)

130ms Messprofil MO aktivieren (siehe Seite 47)
180ms Messprofil M1 aktivieren

230ms Messprofil M2 aktivieren

280ms Messprofil M3 aktivieren

330ms Schwellwert a Gbernehmen

380ms Schwellwert b Gbernehmen

430ms Nullsetzen AUS (Abbrechen) (siehe Seite 56)
480ms Speichern (siehe Seite 43)

530ms Laser EIN (siehe Seite 75)

580ms Laser AUS (siehe Seite 75)

¢ Hinweis

Der Sensor speichert nicht automatisch die Eingaben, die iiber das MI-Signal
gemacht werden. Um die Anderungen beizubehalten, setzen Sie das MI-Signal
fir 480ms oder speichern Sie iiber das Bedienfeld, einen seriellen Befehl oder
das GT-Touch Panel.

22



PT98 User's Manual 3.3 TM-Eingang

3.3 TM-Eingang

Uber den TM-Eingang (TM = Timing) wird die Ausgabe der Messwerte und Bewertungen ge-

steuert. Das TM-Signal hat unterschiedliche Auswirkungen, je nachdem, welcher Ti-
ming-Modus (siehe Seite 74) ausgewahlt wurde:

e "Timing-Modus" auf "Dauermessung": Wenn der TM-Eingang EIN ist, werden der

letzte Messwert und der letzte Bewertungsausgang bis zum Ende des Timing-Signals

gehalten.
A
C
=
Zero / /\T / Z
L] \N “E]
ol e e Lol
® ® ® 6 ® ® -
MI * ON OFF @ OFF ON ON OFF | (4
.8 ] S =k
ON OFF ON OFF
® ___1_____ S R IR T A o I N O R
@ _ ____________ . o _____ 2 D
FF ON
@ __________________ _I'--I.__r-‘L_________ ____________________________
™

e "Timing-Modus" auf "Einzelmessung": Die steigende Flanke eines Timing-Signals I6st

eine Messung aus. Der Messwert wird gehalten bis zu einem weiteren Timing- oder
einem Nullsetzsignal.
A

e 1 ~ /7N
Zero - =T SN Gt AT e
- - - ! A
O o e T R e e s i ————————————————
= >
@ON ® ®OFF ®OFF DON%N
MI
ON OFF. ON
(€] S U SRR RO [ A o ____.
~®
(€ S S I J S g g
OFE ~-ON
@ e __ R T
™ — L1 1 1

Weitere Informationen darlber, wie das Timing-Signal das Systemverhalten beeinflusst, fin-
den Sie in den Zeitdiagrammen (siehe Seite 29).
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3.4 E/A-Schaltplane

PNP-Typ

Lead wire color

l(Brown) +V

(Black)
OUT1: Output 1

Load
50mA max.
(White)
OUT2: Output2 47}
| Load j
50mA max.

(Gray)
OUT3: Output 3 @

50mA max.

(Pink/Purple) NPN/PNP Main power supply
E type switching input —-24VDC £ 10%
2 Ripple 0.5V
g (peak-to-peak) included
= (Pink) —— External

™: power

o ! supply
Timing Input 5t0 30V DC

(Purple)
MI: Multiple input
| |

< g R

(Blue) OV

$ensor h?ad. «—b—» External connection example
internal circuit

*1

Non-voltage contact or PNP transistor open collector output
{ IN 0—0\] IN oJl\l
—3J T
ov ov

High [5V to 30V DC (inrush current of 0.04mA max.)]: Enabled
i Low [0 to 0.6V DC or open]: Disabled
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3.4 E/A-Schaltplane

NPN-Typ

Lead wire color

J(Brown) +V

(Black)
QUT1: Output 1

T

50mA max.

(White)
QUT2: Output 2

50mA max.

(Gray)
| LOUT3: Output 3

50mA max.

(Pink/Purple)
| | NPN/PNP type switching input

Main circuit

3.3V
3.3V

E
B
¥i |
e

% | | MI: Multiple input “

(Pink)
| TM:Timing Input

(Purple)

(Blue) OV

External
power
supply 3 to
24V DC

Sensor head
internal circuit

~<—06— External connection example

Non-voltage contact
IN

o—
o ot

Main power supply

— 24V DC £ 10%

Ripple 0.5V
(peak-to-peak) included
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3.5 Schaltplan Analogausgang

Hauptschaltkreis

¢ Hinweis

Farbe Zuleitungsdraht

(Schwarz)

Analoges
Eingangsgerat

100Q e 9:.11..\/....,,“Analogausgabe Spannung: A (V)
— L
LS
...................... ¥
(Schirm)
Erdung Analogausgang: AGND
+V
»o 3,2-22mA (Grau)

S Analogausgabe Strom: A (1)

7J;AGND

]
(Schirm)
Erdung Analogausgang: AGND

Interner Schaltkreis Sensor «—o—» Beispiel externe Verbindung

Die analogen Anschliisse diirfen nicht kurzgeschlossen werden.

Legen Sie keine Spannung an die analogen Anschliisse an.

Verwenden Sie nur geschirmte Drahte fiir die analogen Anschliisse.
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3.6 Undefinierter Zustand der Ausgabedaten

Wahrend des Betriebs kann es vorkommen, dass der Zustand der Ausgabedaten nicht defi-
niert ist, d.h. es gibt keinen Wert, der ausgegeben werden kann. Dieser Zustand ist nicht zu
verwechseln mit dem Alarmzustand, wenn die Alarmanzeige orange leuchtet.

Der Zustand der Ausgabedaten wird unter den folgenden Umstanden undefiniert:

e Beim Neustarten der Messung, nachdem Sie Systemeinstellungen vorgenommen
oder gedndert haben.

e Wenn der Sensor eingeschaltet wurde und ein Riicksetzsignal empfangen hat
(MI-Signal EIN fiir 80ms). Der Zustand der Ausgabedaten bleibt so lange undefiniert,
bis der Sensor die fur die Mittelwertbildung (siehe Seite 51) erforderliche Anzahl
Messungen durchgeflhrt hat.

¢ Nachdem die Laseremission angehalten wurde (M| Signal EIN fir 580ms).
¢ Nachdem Sie den Messzyklus geandert haben (siehe Seite 48).
* Nachdem Sie den Sensor initialisiert haben.

e Solange der Sensor noch nicht die fur die Mittelwertbildung erforderliche Anzahl von
Messungen durchgeflhrt hat.

Wenn die Ausgabedaten nicht definiert ist, gibt der Sensor Folgendes aus:

¢ Digitale Ausgabe:
e Analoge Ausgabe: 11,000 [V] oder 21,6 [mA] (siehe Hinweis 1)

¢ Hinweis

1. 21,6mA ist der Anfangswert. Die analoge Ausgabe kann fiir den Fall, dass
der Zustand der Ausgabedaten nicht definiert ist, auf einen festen Wert ge-
setzt werden (siehe Seite 65).

2. Wenn der Zustand der Ausgabedaten nicht definiert ist, wird das Nullsetz-
signal ignoriert.

3. Je nach Einstellungen kommt der Sensor auch bei den aufgelisteten Um-
standen nicht in den Zustand, in dem der Zustand der Ausgabedaten nicht
definiert ist.
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Hier ein Beispiel daflir, wie der Zustand der Ausgabedaten nach einem Ricksetzsignal unde-
finiert wird, wenn der Sensor wieder damit beginnt, den Abstand zu messen.

@

t

@ Rucksetzsignal (MI-Signal EIN fir 80ms)

t Zeit, wahrend welcher der Zustand der Ausgabedaten undefiniert ist, d.h. Zeitdauer, wahrend welcher
der Sensor damit beginnt, den Abstand zu messen.

Wenn der Zustand der Ausgabedaten undefiniert ist, verhalt sich der Sensor anders, als wenn
ein Alarm aufgetreten ist (die Alarmanzeige leuchtet orange). Die Tabelle listet die Unter-
schiede im Verhalten auf.

Element Status: Ausgabedaten sind nicht de- | Status: Alarm = EIN
finiert
Beschreibung des Die Ausgabedaten sind undefiniert, weil der Es ist keine Messung mdglich, weil die
Sensorstatus Sensor noch nicht geniigend Messungen fir | Lichtintensitat zu gering ist oder weil das
die Mittelwertbildung (siehe Seite 51) durch- | Objekt auRerhalb des Messbereiches liegt.
gefiihrt hat.
Digitale Ausgabe -999.9999 [mm] Der vorherige Wert wird beibehalten
(Standard) oder ein fester Wert (+99999)
wird angezeigt (siehe Seite 66).

Analoge Ausgabe Der vorherige Wert wird beibehalten (Standard) oder ein fester Wert (+99999) wird ange-
zeigt (siehe Seite 66).
Ausgabe lber E/A AUS | AUS
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3.7 Zeitdiagramme

Je nach Messmodus und Einstellung des Parameters "Timing-Modus" (siehe Seite 74) ver-
andert sich das Zeitverhalten des Sensors.

¢ Hinweis

Die Funktion des MI-Signals hangt davon ab, liber welche Zeitdauer t das Signal

anliegt.

t Beschreibung

30ms Nullsetzen EIN (siehe Seite 82)

80ms Riicksetzen (siehe Seite 82)

130ms Messprofil MO aktivieren (siehe Seite 47)
180ms Messprofil M1 aktivieren

230ms Messprofil M2 aktivieren

280ms Messprofil M3 aktivieren

330ms Schwellwert a tbernehmen

380ms Schwellwert b ibernehmen

430ms Nullsetzen AUS (Abbrechen) (siehe Seite 56)
480ms Speichern (siehe Seite 43)

530ms Laser EIN (siehe Seite 75)

580ms Laser AUS (siehe Seite 75)

Standardmessung mit "Timing-Modus" = "Dauermessung"

A
C
e
Zero / /= / A
e \N hEl
ORI I N | S 21 I N S U NS S S
® ® ® ® ® ® -
M1 * ON OFF @ OFF ON ON OFF : (&
- S =k
ON OFF ON OFF
@ _ _i_____ xR 1008 T TR I O o I N N
@ o L % N N AU S I N B
FF ON
@ __________________ _IF-I.__;--'L_____.____ ____________________________
™

Eigentliche Messwerte

Vom Sensor angezeigte / ausgegebene Messwerte

Daten werden durch das TM-Signal gehalten

= [EEE

Die Funktion des MI-Signals hangt von der Signaldauer ab, siehe Tabelle
ganz oben
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Zustand der Ausgabedaten ist nicht definiert

Laseremission gestoppt

Nullsetzfunktion

Rucksetzfunktion

GlicleleClS;

Lasersteuerung

Standardmessung mit "Timing-Modus" = "Einzelmessung"

A
/’I, ) \\\\ /7N
Zero - =T SN gt AT e
| e \\\\ P /// \\\\ /, R —e
O o e T R e e s i ————————————————
3 >
@ON ® ®OFF ®OFF DON%N
MI
ON OFF. ON
(€ S S U SRR RO [ A o ____.
~®
(€ S S I J S g g
OFE_ __ON
@ e __ R T
™ — L1 1 1

Eigentliche Messwerte

Vom Sensor angezeigte / ausgegebene Messwerte

=

Das Nullsetzsignal wird ignoriert, weil der Zustand der Ausgabedaten nicht
definiert ist

S

Die Funktion des MI-Signals hangt von der Signaldauer ab, siehe Tabelle
ganz oben

Zustand der Ausgabedaten ist nicht definiert

Nullsetzfunktion

Rucksetzfunktion

®EeO

Lasersteuerung
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Messung Maximalwert

A

Zero

AN
=

®

>
(80ms)

Mess- und Ausgabedaten werden zuriickgesetzt, wenn TM auf AUS schaltet

Eigentliche Messwerte

Vom Sensor angezeigte / ausgegebene Messwerte

Zustand der Ausgabedaten ist nicht definiert

Q0= =

Rucksetzfunktion

%

¢ Hinweis

Wenn der "Timing-Modus™ auf "Halten" gesetzt ist, kann die Nullsetzfunkti-
on verwendet werden, wahrend der Eingang TM EIN ist.

Wenn der "Timing-Modus" auf "Halten" gesetzt ist und TM EIN ist, bewirkt
das Riicksetzen liber den Eingang MI, dass der Zustand der Ausgabedaten
undefiniert ist und solange undefiniert bleibt, bis TM AUS geht.

Wenn der Zustand der Ausgabedaten nicht definiert ist, wird das Nullsetz-
signal ignoriert.

Wenn die Ausgabedaten undefiniert sind und TM EIN ist, halt der Sensor
das Riicksetzsignal und den undefinierten Datenzustand, bis TM AUS geht.

Die Ausgabe liber die digitalen Ausgange wird festgelegt, indem der Mess-
wert mit den unter "Schwellwerte” (siehe Seite 59) eingegebenen Werten
verglichen wird. Die Ausgédnge schalten auf AUS, wenn der Zustand der
Ausgabedaten undefiniert ist.

Wenn der Zustand der Ausgabedaten aus einem anderen Grund als dem
Riicksetzsignal undefiniert wird, geben die Digitalanzeige, die analogen und
die digitalen Ausgange das gleiche aus.

Wenn der Zustand der Ausgabedaten undefiniert ist, schalten die analogen
Ausginge auf die Standardeinstellung.
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8. Wenn Sie unter "Offset" einen Wert eingegeben haben, wird der Wert nach

dem Nullsetzen hinzuaddiert (siehe Seite 55).

9. Wenn Sie unter "Messmodus" "PEAK to PEAK" (Spitze-zu-Spitze) einge-
stellt haben und das Nullsetzsignal anliegt, wird der aktuelle Messwert Null.
Wenn das Riicksetzsignal anliegt, startet der Messwert von einem negativen
Messwert (-).

Signalverarbeitung, wenn mehr als ein Signal anliegt
Die Tabelle bietet einen Uberblick iber das Verhalten des Sensors, wenn zwei Signale

gleichzeitig anliegen.

Signal = EIN

Verhalten bei Anliegen des Ti-
ming-Signals (TM schaltet auf EIN)

Verhalten bei Anliegen des
Riicksetzsignals

Nullsetzsignal
(EIN/AUS)

Sensor setzt die Digitalanzeige auf Null und
gibt das flr Null eingestellte analoge Signal
aus.

Diese beiden Signale kénnen nicht
gleichzeitig auftreten, da sie tUber den
Eingang MI (siehe Seite 22) gesteuert
werden.

Timing-Signal (TM)

Der undefinierte Zustand der Ausga-
bedaten bleibt bestehen.

Rucksetzsignal
(MI-Signal EIN fir
80ms)

Der Zustand der Ausgabedaten wird undefiniert
und bleibt undefiniert, solange TM EIN ist.

Auswirkung des Timing-Signals (TM)

Je nachdem, welchen Analysemodus (Messmodus) Sie gewahlt haben, hat das Timing-Signal
eine andere Auswirkung.

Messmodus

Verhalten des Sensors

Standardmessung

Der Messwert wird solange gehalten, wie das TM-Signal andauert.

Peak / Valley (Maxi-
mal-/Minimalwertmessu

ng)

Der Messwert wird solange gehalten, wie das TM-Signal andauert. Der gemessene
Maximal-/Minimalwert werden zuriickgesetzt, wenn TM auf AUS schaltet.

"PEAK to PEAK"
(Spitze-zu-Spitze)

Der Messwert wird solange gehalten, wie das TM-Signal andauert. Die Messwerte wer-

den auf 0 gesetzt, wenn TM auf AUS schaltet.
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4.1 Ubersicht der Einstellungen

Diese Ubersicht zeigt die Einstellungen unterteilt in acht Kategorien.

Kategorie Digitalanzeige Beschreibung

Messeinstellungen Pr n :] Einstellungen fiur die Steuerung des Lichtempfangs am Sensors.
Einstellungen fir

die Datenverar- P’- nE Einstellungen fir die Verarbeitung der Messwerte.

beitung

Einstellungen fir P gl . L

die Ausgabe r n Einstellungen fir die digitale Ausgabe.

Einstellungen P q ) .

Analogausgabe r n Einstellungen fir die analoge Ausgabe.

Einstellungen P Sl i .
Alarmausgabe r n Einstellungen fir die Ausgabe von Alarmen.

COM-Einstellunge P El . " . -
n '- n Einstellungen zur Datenubertragung, siehe Hinweis 1.

Systemeinstellun- P -l Systemeinstellungen zum Timing-Modus, Eco-Modus, zur Laser-
gen l' ﬂ #] | steuerung und Anzeige der Version.

Einstellungen zur

— Einstellungen zum Puffern der Messdaten, siehe 2.
Datenpufferung

¢ Hinweis

1. COM- und Pufferfunktionen sind dem Multifunktionstyp vorbehalten. Fiir
den Standardtyp sind diese Einstellungen nicht verfiigbar.

2. Pufferfunktionen kénnen nicht liber das Bedienfeld des Sensors gesteuert
werden. Die Pufferfunktionen lassen sich ausschliellich liber serielle Be-
fehle steuern (siehe Seite 100).
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4.2 Funktionen und Standardeinstellungen

Einstellungen haben verschiedene Auswirkungen:

1. Einstellungen, die fir jedes Messprofil einzeln gespeichert werden kénnen (d.h. 4 Pa-
rametersatze in 4 Messprofilen). Um einen anderen Parametersatz zu aktivieren,
wahlen Sie ein anderes Messprofil (siehe Seite 47).

2. Einige Einstellungen werden fur alle Messprofile gespeichert (ein Parametersatz wirkt
sich auf alle Messprofile aus)

Messeinstellungen

Pral

Einstellung Beschreibung Standardwert Giiltigkeit
Auswahl des Messprofils fir die
Auswahl des Mess- individuellen Einstellungen. Um die
) . . Messeinstellungen im gewlinschten . )
profils (siehe Seite ) - MO Fir alle Messprofile
47) Messprofil zu aktivieren, muss der
Sensor aus- und wieder einge-
schaltet werden.
Messzyklus (siehe . ) "
Seite 48) Legt die Dauer der Messung fest. 500us Messprofilspezifisch
Belichtungszeit Steuert die am Sensor aufgenom- ) o
(siehe Seite 49) mene Lichtmenge. Auto Messprofilspezifisch
Uberwachung der - -
Lichtintensitat (siehe Gibt die Intensitat de; momentan — Nicht zutreffend
Seite 50) empfangenen Laserlichts an.
Einstellungen fiir die Datenverarbeitung [ Pr DE]
Einstellung Beschreibung Standardwert Giiltigkeit
Gleitende Mittelwert- . .
. . ) Legt die Anzahl der Messungen fur
g|1lc)1ung (siehe Seite die Mittelwertbildung fest. 1024
I\S/I;f:rgg;jus (siehe Bestimmt die Messmethode. Standardmessung
I\SA(;Itténg:;tor (siehe kﬂe(.,?sts%ve; rtl\;l:éttlpllkator fur den 1.0000 Messprofilspezifisch
. . Legt einen Offset-Wert fest, der zum
505ff)set (siehe Seite Messwert addiert oder vom Mess- 00000mm
wert abgezogen wird.
Nullsetzen aus Aktiviert und deaktiviert die Null- AUS
(siehe Seite 56) setzfunktion der Messwerte.
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Einstellungen fiir die Ausgabe

| Pradl

Einstellung

Beschreibung

Standardwert

Giiltigkeit

Digitale Bewertung-
sausgabe (siehe
Seite 57)

Legt fest, wie sich die Ausgange
OUT1 — OUT3 verhalten.

2-state (Ausgange OUT1
und OUT2 + Alarm)

Schwellwerte (siehe
Seite 59)

e Legt Schwellwert a fest

+(Messbereich)

e Legt Schwellwert b fest -(Messbereich)

e Legt Hysterese fest

+(0.2% des festgelegten

Messbereichs)

Ausschaltverzoge-
rung der Bewer-

Verzogert das Ausschalten der

tungsausgabe (siehe | Bewertungsausgabe. AUS
Seite 60)

Anzeige des Mess- . . .

wertes auf dem Dis- Diese Funktion unterdriickt Nach- SET 1

play (siehe Seite 62)

kommastellen auf dem Display.

Messprofilspezifisch

Einstellungen Analogausgabe [

Pra'

Einstellung

Beschreibung

Standardwert

Giiltigkeit

Analoge Signalaus-
gabe (siehe Seite
63)

Legt fest, was der Analogausgang
ausgibt: Strom oder Spannung.

Strom ausgeben

Skaliert Messwert A

Negativer Messbereich

Skaliert Stromausgang A.

+4,000mA

Messprofilspezifisch

Analoge Skalierung Skaliert Spannungsausgang a. 0,000V
(siehe Seite 64) Skaliert Messwert B. Positiver Messbereich
Skaliert Stromausgang B. +20,000mA
Skaliert Spannungsausgang b. 10,000V
Einstellungen Alarmausgabe I Pr L= 5
Einstellung Beschreibung Standardwert Giiltigkeit

Analoge Ausgabe
bei Alarm (siehe
Seite 65)

Legt das Verhalten der Analogaus-
gabe im Falle eines Alarms fest.

Letzten Messwert halten

Digitale Ausgabe bei
Alarm (siehe Seite
66)

Legt das Verhalten des digitalen
Ausgangs im Falle eines Alarms
fest.

Letzten Messwert halten

Messprofilspezifisch

Alarmverzdgerung
(siehe Seite 67)

Legt fest, wie viele Messversuche
der Sensor unternimmt, bevor ein
Alarm ausgegeben wird.

8 Messungen

COM-Einstellungen [ Pl' DEI

Diese Einstellungen gelten nur fur den Multifunktionstyp des Sensors.
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4.2 Funktionen und Standardeinstellungen

Einstellung Beschreibung Standardwert Giiltigkeit
Legt den Endwiderstand fir einen
Auswahl Abschluss- | gonq o fest, der iber RS422/485 mit
widerstand (siehe . . R3
. einem externen Gerat verbunden
Seite 68) ist
Vergibt fiir jeden Sensor eine
Sensornummer Nummer, wenn mehrere Sensoren 01
(siehe Seite 69) Uber RS485 an ein externes Gerat
angeschlossen sind.
Ubertragungsgesch- L N
windigkeit (siehe Legt die Ubertragungsgeschwindig 38400bps Fir alle Messprofile
. keit fest.
Seite 70)
) Legt die Kommunikationseinstel-
Ubertragungsart lungen fiir die Ausgabe der Mess-

(siehe Seite 71)

werte zum angeschlossenen Gerat
fest.

RS422 Handshake

Sendeverzdgerung
(siehe Seite 73)

Legt die Verzégerung fest, mit wel-
cher der Sensor auf einen vom Host
gesendeten seriellen Befehl ant-
wortet.

0 (keine Verzdgerung)

'—|-I
Systemeinstellungen Pr Qi

Einstellung

Beschreibung

Standardwert

Giiltigkeit

Timing-Modus (siehe
Seite 74)

Legt fest, wie der Sensor beim An-
liegen des Timing-Signals reagiert.

Halten

Lasersteuerung
(siehe Seite 75)

Aktiviert und deaktiviert die Laser-
emission.

Laseremission EIN

ECO-Modus (siehe
Seite 76)

Schaltet die LEDs auf dem Bedien-
feld im Messbetrieb aus, um den
Energieverbrauch zu senken.

Eco-Modus AUS

Version anzeigen
(siehe Seite 77)

Zeigt die Version der Firmware an.

Fir alle Messprofile
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Einstellungen zur Datenpufferung

Diese Einstellungen gelten nur fur den Multifunktionstyp des Sensors. Funktionen zur Daten-
speicherung kénnen nicht Uber das Bedienfeld gesteuert werden. Alle Einstellungen miissen
Uber serielle Befehle gemacht werden.

Einstellung

Beschreibung

Standardwert

Giiltigkeit

Puffermodus (siehe
Seite 77)

Legt den Puffermodus fest

Fortlaufend

Pufferrate (siehe
Seite 77)

Bestimmt das Verhaltnis von ge-
speicherten Messwerten zur Anzahl
der Gesamtmessung.

10 (d.h. jeder 10. Wert
wird zwischengespei-
chert)

Datenmenge (siehe
Seite 77)

Bestimmt die Zahl der zu spei-
chernden Messwerte.

3000 Messwerte

Trigger-Punkt (siehe

Legt den Messwert als Trig-
ger-Punkt fur die Datenpufferung

Seite 77) fest (nur wenn "Puffermodus" = 300
"Trigger").

Triager-Verzéaerun Legt die Verzégerungsdauer nach

(sigr?e Seite 7% 9| der Trigger-Erkennung fest (nur 0
wenn "Puffermodus” = "Trigger").
Legt fest, welche Bedingung erfillt

Trigger-Bedingung sein muss, damit die Datenpuffe- EIN

(siehe Seite 77)

rung ausgeldst (getriggert) wird (nur
wenn "Puffermodus” = "Trigger").

Datenpufferung
(siehe Seite 77)

StandardmaRig werden die Puffer-
einstellungen im voraus festgelegt.
Dann werden die Messwerte fort-
laufend gespeichert.

Mit "Stopp" wird die Da-
tenspeicherung unter-
brochen.

Fir alle Messprofile

Status auslesen
(siehe Seite 77)

Pruft den Pufferstatus.

Keine Datenpufferung

Letzter Datenpunkt
(siehe Seite 77)

Berechnet den Status aus der bis
dahin gesammelten Menge der
Messwerte.

Binares Auslesen
der Pufferspeicher-
daten (siehe Seite
77)

Auslesen der gepufferten Daten.

Nicht zutreffend

Weitere Funktionen

Einstellung Beschreibung Standardwert Gesteuert liber
Initialisieren (siehe Initialisiert die aktuellen Einstellun- . Tasten auf dem Bedi-
Seite 42) gen in den Messprofilen. enfeld

Speichern (siehe Speichert alle Einstellungen in den o MI-Sianal

Seite 43) Messprofilen 0 bis 3. 9

;g';“”g (siehe Seite | a1t den Messwert. AUS TM-Signal

Nullsetzen (siehe .

Seite 82) Setzt den Messwert auf Null. — MI-Signal
Rucksetzen (siehe Setzt den Messwert zurlick. AUS MI-Signal

Seite 82)
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¢ Hinweis

e COM- und Pufferfunktionen sind dem Multifunktionstyp vorbehalten. Fiir
den Standardtyp sind diese Einstellungen nicht verfiigbar.

o Pufferfunktionen kénnen nicht tiber das Bedienfeld des Sensors gesteuert
werden. Die Pufferfunktionen lassen sich ausschliellich tiber serielle Be-
fehle steuern (siehe Seite 100).

¢ Die Einstellungen kénnen gespeichert werden:
- Uber das Bedienfeld am Sensorkopf: Driicken Sie die [ENTER]-Taste, um
die Anderungen zu speichern.
- Uber einen seriellen Befehl (nur Multifunktionstyp)
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4.3 Bedientasten und Digitalanzeige

Die Messfunktionen des Sensors werden Uber das Bedienfeld eingestellt. Die momentan
ausgewahlte Funktion oder Einstellung wird auf dem Display angezeigt.

¢ Hinweis

Um eine hohe Messgenauigkeit zu gewahrleisten, benétigt der Sensor eine
Aufwiarmzeit von 30 Minuten nach dem Einschalten.

Das Bedienfeld des Sensorkopfes ist folgendermalfien aufgebaut:

P T T 7

LASER ALARM OUT 1 2 3

®me ‘000
I
@

—
—-—

\

-

—
L
—
L

@ ZNZN2NZNT | [seceer
wpuu}

©® ®

Laseremissionsanzeige (LASER)
Leuchtet griin bei Laserbetrieb.

Alarmanzeige (ALARM)

Leuchtet orange, wenn wahrend der Messung ein Alarms auf-
tritt.

OUT1/0UT2/0UT3-Anzeige
Leuchtet gelb bei Signalausgabe.

[AUF]-Taste
Zum Wechseln zwischen den Meniis oder Andern von Zahlen.

[AB]-Taste
Zum Wechseln zwischen den Meniis oder Andern von Zahlen.

Digitalanzeige
Zeigt Messwerte und Systemfehler an.

Ql © ® ®© ¥ 6 6

[ENTER]-Taste

Zum Zugriff auf die Einstellungen und zum Bestétigen der Ein-
gaben.

Die Digitalanzeige verflgt Uber folgende Elemente:

Element Beschreibung Sensortyp Digitalanzeige
Dezimalstelle Die Stelle des Dezimalpunkts ist vom
Sensortyp abhangig. e 30mm-Typ {SEﬂﬂ]

Iginlnix)
* 50/80/120mm-Typ u.u.luul
Undefinierter Zustand Unter bestimmten Umstanden ist der

der Ausgabedaten Zustand der Ausgabedaten nicht definiert [ Alle Typen -— e ..
(siehe Seite 27).
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Element Beschreibung Sensortyp Digitalanzeige

Alarmanzeige Es ist méglich, fur die "Digitale Ausgabe
bei Alarm" (siehe Seite 66) einen be- e 30mm-Typ g.gggq

stimmten Wert festzulegen.
e 50/80/120mm-Typ | ggggql

4.31 Bedienung des Sensorkopfes

Dieser Abschnitt erklart die Bedienung des Sensors nach dem Einschalten.

Einschalten + Einschalten

& 1@ Zurucksetzen auf
ale]

0| (Alle LEDs r-SESBE{ | Standardwerte
leuchten) | ; |

l | n ik

|

)

]
]
]

@ Messmodus

_ —

1 Schnelleinstellungen
2 Sekund T,
srnaen | ERANZ » OO (3 Nullsetzen
| Al
2 '
| @ »- D455 @ Zuricksetzen :
® Parametrierbetr|fb_ _ : (A 2s » EH-R|® Schwellwert a |
A A 2
A | | Y 2s » EH-k|® Schwellwert b _!
u | - - o

@ Messmodus

Standardbetriebsart nach dem Einschalten des Sensors. Der aktuelle Messwert erscheint in der Digi-
talanzeige. Das Gerat kann in diesem Modus Lese- und Schreibbefehle iiber die
RS422/485-Schnittstelle empfangen.

@ Parametrierbetrieb
In dieser Betriebsart werden Einstellungen am System vorgenommen.

Hinweis: In diesem Modus kann der Sensor keine Lese- und Schreibbefehle iiber die
RS422/R$485-Schnittstelle empfangen. Wenn der Sensor einen Schreibbefehl im Parametrierbe-
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trieb empfangt, gibt die Digitalanzeige eine Fehlermeldung aus.

Nullsetzen (siehe Seite 82)
Der aktuell angezeigte Messwert wird auf Null gesetzt.

Riicksetzen (siehe Seite 82)
Setzt den Messwert zurlick, der vom Sensor gehalten wird.

Oberer Schwellwert a (siehe Seite 59)
Legt den oberen Schwellwert fur die Bewertung des Messwertes fest.

Unterer Schwellwert b (siehe Seite 59)
Legt den unteren Schwellwert fir die Bewertung des Messwertes fest.

Ql ® O © ©

Initialisieren (siehe Seite 42)
Setzt alle Einstellungen auf die Standardwerte zurick.

Eingabe von Zahlenwerten
Fir Zahleneingaben Gber das Bedienfeld gehen Sie bitte so vor:

|/

NIaTalaly]
[ "@ Stelle andern

ANt \J L
-', — -"_ln'-“"
R CLILILILI

Zahl andern T,

(&N t \ ¥ Zahl andern

(AN + \J
LN S | IO s [ ATATCITY
Vorzeichen Zahl andern
andern Alle Zahlen blinken
¢ Hinweis

Wenn Sie die Einstellungen in einem Messprofil geandert haben, werden diese
erst aktiviert, wenn der Sensor aus- und wieder eingeschaltet wurde.

4.3.1.1 Initialisieren

Mit dieser Funktion werden alle Einstellungen in den Messprofilen auf die Standardwerte zu-
ruckgesetzt.

¢ Hinweis

e Speichern Sie nach der Initialisierung die Einstellungen (siehe Seite 43),
sonst arbeitet der Sensor nach dem Neustart mit den alten Werten.

e Wenn Sie die Initialisierung liber das Bedienfeld des Sensors vornehmen,
werden alle Einstellungen bis auf die die COM-Einstellungen

ﬁ
[ Pl-nsl und die Systemeinstellungen [ Prn '] auf die

Werkseinstellungen zuriickgesetzt.
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o Beim Multifunktionstyp ist zu beachten, dass bei einer Initialisierung tliber
einen seriellen Befehl sofort der Speicherbefehl folgen muss. Sonst arbeitet
der Sensor nach dem Neustart mit den alten Werten.

o Wabhrend der Initialisierung kann der Zustand der Ausgabedaten voriiber-
gehend undefiniert sein.

A.—
Xl ® Vorgehensweise
3.—

1. e + Gerat einschalten

1_n
Nach dem Starten wird auf der Digitalanzeige "Init" ausgege- n
ben.
Das Messprofil wird initialisiert, und das Gerat befindet sich im B Talals]
Messmodus I ] RN

4.3.1.2 Speichern

Einstellungen kénnen auf mehrere Arten dauerhaft gespeichert werden, damit sie nach dem
Neustart des Sensors gliltig sind:

e Uber die Bedientasten des Sensorkopfes: Wahlen Sie die gewiinschte Einstellung aus

und bestatigen Sie die Eingabe mit e

e Uber den MI-Signaleingang: Legen Sie das MI-Signal 480ms an, um die Einstellungen
zu speichern (siehe Seite 22).

¢ Hinweis

e Es ist nicht méglich, den Zustand des Timing-Signals (TM) zu speichern.
Das Timing-Signal ist direkt nach dem Einschalten des Gerates oder beim
Wechsel zu einem anderen Messprofil AUS.

4.3.2 Funktionsmenii im Parametrierbetrieb

Sie kdénnen das Funktionsmenu aufrufen, indem Sie fir 2 Sekunden die [ENTER]-Taste auf
dem Bedienfeld (siehe Seite 40) gedrickt halten. Die momentan ausgewahlte Funktion oder
Einstellung wird auf dem Display angezeigt.
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Messmodus | Parametrierbetrieb
I

(RIR[X]

[ nar)
@)

Messeinstellungen [ Pro ™ s | 5HnPL] Messzyklus

cuH.'_.' [ GHUEE) Belichtungszeit

m Uberwachung der Lichtintensitat
$ av

Einstellungen fiir die [ P o) ===t HL.E Eé?ggﬁggngurchschmtt&
Datenverarbeitung $
@E Messmodus

':.F'Hn Multiplikator
FF'% Offset

tAv

(O-cir] Nullsetzen aus

$ av
o ik
—
- Einstellung der Bewertungs-
Einstellungen fur [ Frad)™ —— | ol 5L] alljsgablé 9 wertung

die Ausgabe
’ m Oberer Schwellwert a

m Unterer Schwellwert b

m Hysterese

Ausschaltverzogerung der
@ Bewertungsausgabe

[ A-d5F) Anzeige des Messwertes
$ _av_auf dem Display

—[ Eolt]

I |
Drl'Jcken Sie die [ENTER]-Taste min.

2 Sekunden lang, um die aktuelle
Einstellung zu speichern und in den
@ 2 Sekunden | pessmodus zu wechseln
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Messmodus : Parametrierbetrieb

9

Einstellungen o9 —=2(R-allE] Analoge Signalausgabe
Analogausgabe $ av
m-Al Messwert A

c-A Strom a (siehe Hinweis 1)

$ av
Spannung a (siehe Hinweis 2)
$ av
@ ,:T.;_., Messwert B
S iy N
Strom b (siehe Hinweis 1)

-5 Spannung b (siehe Hinweis 2)

Einstellungen

[ Pra5 —— At -A] Analoges Signal bei Alarm

Alarmausgabe t av
AL -d) Digitales Signal bei Alarm
4 av

COM- [ Prph™ s tf”” Auswahl Abschlusswiderstand
Einstellungen Av
Sensornummer
$ av
Ubertragungsgeschwindigkeit
$ av

Verbindungsmodus

Systemein- Prol—— N
stellungenr rod _’ Timing-Modus

Lasersteuerung
ECO-Modus
Version anzeigen

$ av
[ Euit]
— |

Dricken Sie die [ENTER]-Taste min. 2
o 7 (Eo ] Sekunden lang, um die aktuelle
! it ‘: [ Eo k] @ 2 Sek. Einstellung zu speichern und in den
Messmodus zu wechseln

|
1
I
|
|
I
1
I
|
I
I
I
|
|
1
I
|
|
I
I
I
|
I
1
I
|
I
I L -d4 Alarmverzégerung
I
! $ av
|
1
I
|
|
I
1
I
|
I
I
I
|
|
1
I
|
|
I
I
I
|
I
1
I
|
I
1
I

il ¢ Hinweis

Verfiigbar, wenn "Analoge Signalausgabe" auf "Spannung"” gesetzt ist

2. Verfugbar, wenn "Analoge Signalausgabe" auf "Strom" gesetzt ist
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4.3.3 Schnelleinstellungen

Einige Einstellungen kénnen Sie direkt Uber Tastenkombinationen am Sensorkopf vorneh-
men. Sie mussen so nicht immer durch das komplette Meni des Sensors navigieren.

Diese Schnelleinstellungen sind moglich:

Tastenkombination

Einstellung

Beschreibung

Digitalanzeige

m+w

Nullsetzen (siehe
Seite 82)

Der aktuell angezeigte Messwert
wird auf Null gesetzt.

[ 0om

(2, &=

Ricksetzen (siehe
Seite 82)

Setzt den Messwert zurlick, der
vom Sensor gehalten wird.

- 44935

m25

Oberer Schwellwert a
(siehe Seite 59)

Legt den oberen Schwellwert fir
die Bewertung des Messwertes
fest.

£H-H

wZS

Unterer Schwellwert b
(siehe Seite 59)

Legt den unteren Schwellwert fir
die Bewertung des Messwertes
fest.

eH-b
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4.4 Einstellungen

4.4 Einstellungen

Die nachfolgenden Abschnitte beschreiben die Funktionen und Einstellungen des Sensors im

Detail.

441 Auswahl des Messprofils

e

Der Sensor hat 4 Messprofile MO bis M3, die verschiedene Parametersatze fur die Messun-
gen individuell speichern. Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Auswahl des Messprofils fir die individuellen Einstellungen. Um die
Messeinstellungen im gewlinschten Messprofil zu aktivieren, muss der
Sensor aus- und wieder eingeschaltet werden.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
-
Mo Messprofil MO nﬂ
il
M1 Messprofil M1 n H
- W
M2 Messprofil M2 nc‘
M3 Messprofil M3 n ﬁ

-—

-/

A.
2= ¢ Vorgehensweise

1. 628
. S

3.

4, e zum Bestitigen

m3x

¢ Hinweis

nnr

Nach dem Einschalten des Sensors wird das zuletzt verwendete Messprofil

geladen.
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Wihlen Sie das gewiinschte Messprofil aus, bevor Sie Anderungen an den
Parametern vornehmen.

Wenn Sie die Einstellungen in einem Messprofil geandert haben, werden
diese erst aktiviert, wenn der Sensor aus- und wieder eingeschaltet wurde.

Der Wechsel zu einem anderen Messprofil kann dazu fiihren, dass der Zu-
stand der Ausgabedaten undefiniert ist (siehe Seite 27).

Wenn Sie Einstellungen liber die serielle Schnittstelle &ndern, miissen Sie
sie speichern, damit sie nach dem nachsten Start des Gerates weiterhin
glltig sind. Speichern Sie die Werte iiber die Bedientasten, einen seriellen
Befehl oder das GT Touch Panel.

Es ist moglich, ein Messprofil liber das MI-Signal zu aktivieren (siehe Seite
22).

442 Einstellungen zur Messung

I P J| Dieses Menl steuert die Lichtempfindlichkeit des Sensors.
=N

4421 Messzyklus

| ERBPL I Legt die Dauer der Messung fest.

¢ Hinweis

Verwenden Sie einen langeren Messzyklus bei Messungen an Objekten mit ge-
ringer Lichtreflexion, z.B. an schwarzen Gummierungen, damit der Sensor ge-
niigend Licht fiir stabile Messungen empféangt.

Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Messzyklus | Messfrequenz Digitalanzeige Eigenschaft der Oberflache
Hellere Oberflache
200us 5kHz Eﬂﬂ
500us 2kHz Sﬂﬂ |
WIrn
1ms 1kHz 'uuu
2ms 500Hz LILIL Dunklere Oberfléche
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4.4.2.2 Belichtungszeit

N i i
SHLIL-,: Steuert die am Sensor aufgenommene Lichtmenge.

Je nach Oberflache des zu messenden Objektes wird das Licht unterschiedlich stark reflek-
tiert. Wenn die Belichtungszeit auf "Auto" gesetzt ist, stellt der Sensor die optimale Belich-
tungszeit fur die empfangenen Lichtintensitat ein. Wenn Sie eine fest Belichtungszeit ver-
wenden moéchten, prifen Sie die empfangene Lichtmenge mit der Lichtintensitatsanzeige
(siehe Seite 50). Die Lichtintensitat ist optimal, wenn ein Wert von etwa 1000 bis 1300 ange-
zeigt wird.

Einstellung Beschreibung Standardwert

Auto Belichtungszeit wird automatisch eingestellt

Fester Wert, in diesem Fall ein prozentualer Anteil des I Hutn

1 bis 31 jeweils gewahlten Messzyklus (siehe Seite 48) (siehe
Tabelle).
. Blen- . Blen- . Blen- . Blen-
e dend- i dend- e dend- i dend-
nung nung nung nung
Auto Automatik | 8 0.24% 16 1.95% 24 15.9%
1 0.04% 9 0.31% 17 2.54% 25 20.7%
2 0.05% 10 0.40% 18 3.30% 26 26.9%
3 0.06% 11 0.53% 19 4.29% 27 35.0%
4 0.08% 12 0.68% 20 5.58% 28 45.5%
5 0.11% 13 0.89% 21 7.25% 29 59.2%
6 0.14% 14 1.16% 22 9.43% 30 76.9%
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Einstel- Blen- Einstel- Blen- Einstel- Blen- Einstel- Blen-
denoff- denoff- denoff- denoff-
lung lung lung lung
nung nung nung nung
7 0.18% 15 1.50% 23 12.3% 31 100%

s .
- i
r— Vorgehensweise

. Sy . anr
Pral
SRAPL]
SHUEE]
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31
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QDD

4.4.2.3 Anzeige der Lichtintensitat

rL ﬂ Gibt die Intensitat des momentan empfangenen Laserlichts an.

Die Lichtintensitat kann in einem Bereich von 0 bis 4095 angezeigt werden.Die Lichtintensitat
ist optimal, wenn ein Wert von etwa 1000 bis 1300 angezeigt wird.
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® Vorgehensweise
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el

5. e fur die aktuelle Lichtintensitat
I .Il.II.II

4.4.3 Messfunktionen

Pl'ﬂ | Dieses Menl steuert die Verarbeitung der Messwerte.

4.4.3.1 Mittelwertbildung

den Sie die Funktion, um schwankende Messwerte zu stabilisieren und

I H E I Legt die Anzahl der Messungen fiir die Mittelwertbildung fest. Verwen-
Lt Abweichungen zu eliminieren.

Die Mittelwertbildung erfolgt gleitend nach dem FIFO-Prinzip. Bei der Einstellung "4" zum
Beispiel nimmt der Sensor 4 Messwerte (M-1 bis M-4), bildet den Mittelwert und gibt ihn aus.
Danach wird M-1 verworfen und der Sensor verschiebt das "Fenster" fur die Mittelwertbildung,
indem er M-1 entfernt und M-5 hinzufugt, so dass die Mittelwertbildung Uber M-2 bis M-5 er-
folgt, siehe Abbildung unten.

"Fenster" fur die Mittelwertbildung

Erste Mittelwertbildung |M-1| |M-2| ||v|_3| ||v|_4| |M-5| |M-6| |M-7| |M-8| ||v|_9|

S

Zweite Mittelwertbildung ||\/|_1| |M-2| |M-3| |M-4| ||\/|_5| |M-6| ||\/|_7| |M—8| |M_g|

S

Dritte Mittelwertbildung ||\/|-1| |M-2| ||\/|-3| |M-4| ||v|-5| |M-6| ||\/|-7| ||\/|-3| ||\/|-g|

.

Vierte Mittelwertbildung | M-1] [M-2] [m-3][[m-4] [m-5] [m-6] [M7]|[m-8] [m-0]

Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Einstellung | Beschreibung Digitalanzeige
Die gleitende Mittelwertbildung erfolgt tber einen 1 ]
1 [Wert] Wert. Das bedeutet, dass jeder Messwert ausgege- i
ben wird.
4 Werte Die gleitende Mittelwertbildung erfolgt Gber 4 Werte. L‘
16 Werte Die gleitende Mittelwertbildung erfolgt tiber 16 Werte. .IIE|
64 Werte Die gleitende Mittelwertbildung erfolgt tiber 64 Werte. E L‘]
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Einstellung | Beschreibung Digitalanzeige
256 Werte E)eie gleitende Mittelwertbildung erfolgt tiber 256 Wer- 55

Die gleitende Mittelwertbildung erfolgt iiber 1024 II'IEDI_‘
1024 Werte Werte. lu

¢ Hinweis

Bis der Speicher fiir die gleitende Mittelwertbildung die eingestelite Anzahl
Werte enthélt, ist der Zustand der Ausgabedaten undefiniert (siehe Seite
27).

Ein Alarm verhindert, dass der Sensor Messwerte im Speicher fiir die glei-
tende Mittelwertbildung ablegt. Das bedeutet, dass wenn ein Alarm auftritt
und der Speicher fiir die gleitende Mittelwertbildung leer ist, der Alarm
ausgeschaltet werden muss, bevor der Speicher fiir die gleitende Mittel-
wertbildung Messwerte speichern kann. Wenn ein Alarm auftritt und der
Speicher fiir die gleitende Mittelwertbildung bereits einige, aber nicht alle
notigen Messwerte fiir die Berechnung des Mittelwerts enthélt, muss der
Alarm ausgeschaltet werden, bevor der Speicher fiir die gleitende Mittel-
wertbildung weitere Messwerte speichert.

1.

4,

s .
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r— Vorgehensweise
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(a) —Jhr
e zum Bestétigen

4.4.3.2 Analysemodus (Messmodus)
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4.4 Einstellungen

| HnHL H Bestimmt die Messmethode.

Es stehen 4 Messmodi zur Verfligung. Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Beschreibung

Digitalanzeige

Einstellung Beispielmessung

Standardmessung, der —
NORMAL Messwert wird in Echtzeit
ausgegeben. nnr n
PEAK Halt und gibt den héchsten PE HP
Messwert aus.
VALLEY Halt und gibt den niedrigs- i L L L’
4

ten Messwert aus.

PEAK to PEAK
(P-P)

Halt und gibt die Differenz
zwischen den Maximal-
und Minimalwerten aus
(Spitze-zu-Spitze, siehe
Hinweis).

P-oP

¢ Hinweis

Verwenden Sie den Messmodus "Peak to peak" (Spitze-zu-Spitze) fiir die Ver-
messung von Vibrationen oder Exzentrizitat.

1. 625

0
2= ® Vorgehensweise

nryr

Prall

Proc

AnAL

Bk

p-2-F
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7. e zum Bestitigen | FI'I"IFH. .."I

4.4.3.3 Multiplikator

Spﬂnl Legt den Multiplikator fir den Messwert fest.

Die Formel zur Berechnung des Ausgabewertes lautet:

Ausgegebener Messwert = Multiplikator x Messwert + Offset

Ausgabe A

®

Messbereich

Offset

Ausgegebener Messwert

Messwert

Multiplizierter Messwert

®© OO

Mittelpunkt der Me:

ssung

Einstellbereich

Beschreibung

Standardwert

0,1000 bis +9,9999

Sie kénnen einen Multiplikator von
0,1000 bis +9,9999 festlegen.

[ iBCCD)

A.—
2= ¢ Vorgehensweise

-/

1. 625
. ©

nnr
Pral
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A\ “Prad

. O Auk
5. \Y 3 —Cph,|

6. e der aktuelle Multiplikator wird -
angezeigt EED

Die Zahl ganz links ist ausgewahlt. Driicken Sie e
(A yg \ ) LT
A )\ und gleichzeitig, um zur néchs- tams

ten Zahl zu wechseln.

7. @ um die ausgewibhlte Zahl zu dndern LML

8. e zum Bestétigen SF’HI'-I

4.4.3.4 Offset

F F Ek Legt einen Offset-Wert fest, der zum Messwert addiert oder vom
0 Messwert abgezogen wird.

Einstellbereich Beschreibung Standardwert
Sie kdnnen einen Offset von 95000 bis +95000

-95000 bis festlegen. I FIririn

+95000 (Die Stelle des Dezimalpunkts ist vom Sensortyp LIS
abhangig.)

¢ Hinweis

¢ Um die GroBe eines Werkstiicks als Offset zu verwenden, messen Sie es mit
dem Sensor und legen Sie dann das Nullsetzsignal an.

o Setzen Sie den "Offset” und schalten Sie "Zero Set" EIN, um den einge-
stellten Wert zum Offset-Wert zu machen.
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o Die Anzeige des Messwertes ist limitiert auf £ 95000. Achten Sie darauf,
keinen Wert auBerhalb dieses Limits einzugeben.

-—

A —
2= ¢ Vorgehensweise

1. 623

. ©

3. \UJ

. S

5. @3)(

. S

LA L
Die Zahl ganz links ist ausgewahlt. Driicken Sie m .
und K'/ gleichzeitig, um zur ndchsten Zahl zu wech- 'g;ﬂ 'U

seln.

7. @ um die ausgewahlte Zahl zu @ndern

8. e zum Bestatigen

4.4.3.5 Nullsetzen aus

[B-clr

Aktiviert und deaktiviert die Nullsetzfunktion der Messwerte.

Einstellung

Beschreibung

Digitalanzeige

Nullsetzen ist EIN

Das Riicksetzsignal setzt die Anzeige
auf 00000.

4ES

Nullsetzen ist AUS

Die Digitalanzeige zeigt den aktuellen
Messwert an.

nea
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¢ Hinweis

Sie konnen diese Funktion mit dem MI-Signal (siehe Seite 22) ein- und aus-

schalten.

. S

3. 8%/

. S

5. w4x fa__1}

. &

7. m oder K'J

gl=
8. e zum Bestétigen B PRI
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444 Digitale Ausgabe

P 3 Dieses Meni steuert die digitale Ausgabe der Messwerte.
0

4.4.41 Digitale Bewertungsausgabe

[ allkSl

Legt fest, wie sich die Ausgange OUT1 — OUT3 verhalten.

¢ Hinweis

e OUT3 wird normalerweise fiir die Alarmausgabe verwendet. Wenn Sie die
Einstellung "3-state"” wahlen, werden keine Alarme ausgegeben, weil OUT3
dann fir die Ausgabe der dritten Bewertung verwendet wird. Priifen Sie in
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diesem Fall den Betriebszustand anhand der Alarmanzeige (leuchtet orange
bei Alarm) oder lesen Sie ihn mit einem seriellen Befehl aus.

Wenn ein Alarm aufgetreten ist, zeigt der Sensor +999.9999 an (nur, wenn
"Digitale Ausgabe bei Alarm” auf "Fester Wert" gesetzt ist). Ob ein Alarm
tiber OUT3 ausgegeben wird oder nicht, hdngt von der Einstellung dieser
Funktion ab.

Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Oberer Anzeige

Einstel- | OUT1| OUT2 | OUT3 Schwelwerta | ...
lung :
Unterer '
Schwellwertb  -f---------_ :
E ' Abstand (+)
Logisch -| Bewer-| Alarm |OUT1 ON _ ; : -
2 ?ogisch ?l(‘a:\ée; ung 2 OFF S|gna|ausgabe$ v ¥ ¥ Signalausgabe
Xi':;;ﬁ;:*_ ouUT2 Oc;’: i: f Signalausgabe .
Alarm) : '
Independent| Bewer-| Bewer-| Alarm on ; I
(2 unabh&n-| tung 1| tung 2 OuUT1 OFF ' ¥ ¥ Signalausgabe
gige ON —. ; :
Ausgange + OFF Signalausgabe 4 § E
Alarm) out2 i !
5 5
2-state Bewer-| Bewer-| Alarm
gzeﬁu:gar:) tung 1| tung 2 ouT1 02’: Sgnakusgabe’ 3 { ¥ Signalausgabe
ON ! ;
< Signalausgabe
3-state Bewer- | Bewer- | Bewer- ON : ﬂ—_
' S I b
(2 Ausgange| tung 1 | tung 2 | tung 3 OUT1 (H) oFF . ! s
+ Alarm) 0UT2 (GO) OC;': 4 * Signalausgabe ¥ §
OUT3 (LO) O?_’: Signalausgabe * ¥ I
A—
Xl ® Vorgehensweise
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1. e 2s nnr
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. & abESL
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5. m oder QJ

6. e zum Bestitigen

4.4.4.2 Schwellwerte

Setzt eine Obergrenze (Schwellwert a), eine Untergrenze (Schwellwert b) sowie die Hystere-
se fur die Bewertung der Messwerte.

Element

Digitalanzeige

Einstellbereich

Oberer
Schwellwert a

EH-A

-95000 bis +95000

Unterer
Schwellwert b

EH-b

-95000 bis +95000

Hysterese

HYS

0 bis +95000

Es gelten die folgenden Standardwerte:

Messmittelpunkt | Oberer Schwellwert a Unterer Schwellwert b Hysterese
30mm +4mm -4mm 8um
50mm +10mm -10mm 20um
85mm +20mm -20mm 40pm
120mm +60mm -60mm 120um
A
Xl ® Vorgehensweise
3.~
- .
1. e 2s nrr
v -
2. U 3x prl:l -‘

S

AN

m und
Zahl zu wechseln.

e zur Anzeige des aktuellen Schwellwertes [ji5F A
Die Zahl ganz links ist ausgewabhlt. Driicken Sie

gleichzeitig, um zur nachsten Hﬁ'ﬂ":ﬂ

aukaL
tH-H

T

-4

H—ph
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=

& Cm
6. um die ausgewahlte Zahl zu @ndern 41

gy,
7. e zum Bestéatigen k H -HI
¢ Hinweis

e Schwellwert a muss groBer sein als Schwellwert b. Wenn der Benutzer die
Werte versehentlich vertauscht, verwendet der Sensor automatisch den
kleineren Wert als Schwellwert b.

o Die Stelle des Dezimalpunkts ist vom Sensortyp abhangig.

4.4.4.3 Ausschaltverzéogerung der Bewertungsausgabe

| O E |I_ H Verzdgert das Ausschalten der Bewertungsausgabe.

¢ Hinweis

Diese Funktion ist hilfreich, wenn die Bewertung an ein externes Steuergerit
ausgegeben werden soll, aber sich zu schnell andert.

Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Einstellung | Beschreibung Digitalanzeige
AUS Ausgabe erfolgt gemaR Messzyklus nF F
a -
oms Verzdgert das Ausschalten der Bewertungsausgabe En 5
um 2ms.
" -
4ms Verzdgert das Ausschalten der Bewertungsausgabe "'ﬂ S
um 4ms.
Verzogert das Ausschalten der Bewertungsausgabe Ty = 5
10ms um 10ms. wJan
Verzdgert das Ausschalten der Bewertungsausgabe n =
20ms um 20ms. Eun 5
Verzdgert das Ausschalten der Bewertungsausgabe -
40ms um 40ms. "'I.II'I 5
Verzogert das Ausschalten der Bewertungsausgabe IBE - 5
100ms um 100ms. 1 n
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Einstellung | Beschreibung Digitalanzeige
Wenn die Ausgange auf EIN schalten, werden sie 1
Halten auf EIN gehalten. Um den Ausgang zuriickzusetzen, Hc“- d
mussen Sie das Riicksetzsignal setzen.
t t
ON
OUT o ] |
oN b PRIN PRIN
OUT2 ore : Jurr
4
outs N
OFF

Die durchgezogenen Linien zeigen, wann das AUS-Signal anliegt. Die gepunkteten Linien
zeigen, wie die mit dieser Funktion eingestellte Zeitverzogerung t das Ausschalten der Be-
wertungsausgange verzogert.

¢ Hinweis

Wenn ein Ausgang noch nicht auf AUS geschaltet ist, weil die Verzége-
rungszeit noch nicht verstrichen ist, und am Ausgang das nachste
EIN-Signal anliegt, wird der Vorgang abgebrochen, ohne das Ende der Ver-
zogerungszeit abzuwarten. Der Ausgang bleibt EIN, bis die Verzégerungs-
zeit nach dem nachsten AUS-Signal verstrichen ist.

Wenn Sie "Digitale Bewertungsausgabe™ auf "Logic", "Independent” oder
"2-state" gesetzt haben, wird OUT3 fiir die Alarmausgabe verwendet und
schaltet ohne Verzégerung AUS, egal welche Einstellungen Sie hier vorge-

nommen haben.

A
3.

3.

4,

gl * Vorgehensweise
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7. e zum Bestatigen l dEL Fl"."

4.4.4.4 Anzeige des Messwertes auf dem Display

| . - dE I Diese Funktion unterdriickt die letzten Nachkommastellen auf der Digi-
" talanzeige.

Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige Beispiel
FULL Alle Stellen werden angezeigt. F YT (wim InTal
WL L 1Lt

SET 1 Die letzte Stelle wird unterdriickt. l Talnln
SEE )| || (D0O
SET 2 Die letzten zwei Stellen werden ] =T
unterdriickt. SE t E lﬂﬂ
A
Xl ® Vorgehensweise
3.~

L S ___Anr]
2.\ 5 [ Prpad
. & (a5l ]
4.\ sx A-dSP
- © CEE |

6. d/e? oder \'/ um die Einstellung zu an- W

7. e zum Bestitigen l:l - dEP
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445 Analoge Ausgabe

,5 I.‘ Dieses Menl steuert die analoge Ausgabe der Messwerte.
~Q

4.4.51 Analoge Ausgabe

| H - n“’: Legt fest, was der Analogausgang ausgibt: Strom oder Spannung

Die gewahlte Ausgabe ist prazise. Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige

Strom Strom ausgeben ll - n Lllk

s )
pannung Spannung ausgeben L - nu

A

Xl ® Vorgehensweise
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5. m oder U/ um die Einstellung zu an-

dern [ an&
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4.4.5.2 Analoge Skalierung

Diese Funktion skaliert Strom oder Spannung auf einen beliebigen Wert.

Zwei beliebige Messwerte konnen fiir A und B verwendet werden. Stellen Sie ein, welcher
Strom bzw. welche Spannung jeweils bei Messwert A und B ausgegeben werden soll. Die
analoge Ausgabe fir Messwerte zwischen A und B wird interpoliert, sieche Abbildung unten.

Analogausgabe

Messwellt A

T
Messwert B

Spannung [V]/Strom [mA]

Spannung [V]/Strom [mA]

_Messbereich

Element Digitalanzeige Einstellbereich Standardwert

Messwert A - H -95000 bis 95000 | Negativer Messbereich,
siehe Tabelle unten

Messwert B b -95000 bis 95000 | -ositiver Messbereich,

siehe Tabelle unten

Strom a (Hinweis 1)

R laT Y
'

.

+4,000 bis 20,000

Strom b (Hinweis 1)

o~

+4,000 bis 20,000

Spannung a (Hinweis 2)

C ([|™
'

;

0 bis +10,000

£3
E:E Eg

Spannung b (Hinweis 2)

C
'

b 0 bis +10,000

o
pu
=
o

E-

¢ Hinweis

1. Nicht verfiigbar, wenn "Analoge Ausgabe" auf "Spannung" gesetzt ist.

2. Nicht verfugbar, wenn "Analoge Ausgabe" auf "Strom" gesetzt ist.

Es gelten die folgenden Standardwerte fir Messwert A und B.

Messmittelpunkt Messwert A Messwert B
30mm -4mm +4mm
50mm -10mm +10mm
85mm -20mm +20mm
120mm -60mm +60mm

64




PT98 User's Manual 4.4 Einstellungen

¢ Hinweis

o Die Anzeige des Messwertes ist limitiert auf £ 95000. Achten Sie darauf,
keinen Wert auBBerhalb dieses Limits einzugeben.

e Priifen Sie vor der Parametrierung den zuldssigen Wertebereich fiir Ihr Ein-
gabegerat, wie z.B. einen AD-Wandler.

o Die Stelle des Dezimalpunkts ist vom Sensortyp abhangig.

A.—
Xl ® Vorgehensweise
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Die Zahl ganz links ist ausgewabhlt. Driicken Sie

A w . iy . e feeeo—y
m und gleichzeitig, um zur nachsten [’Hﬂﬂ{j

Zahl zu wechseln.

s

6. @ um die ausgewahlte Zahl zu dndern

7. e zum Bestéatigen [y -H

446 Alarmeinstellungen

P 5 Dieses Menu steuert das Verhalten bei einem Alarm.
Qo

4.4.6.1 Analoge Ausgabe bei Alarm

| HL -HI Legt das Verhalten der Analogausgabe im Falle eines Alarms fest.
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Wenn ein Alarm auftritt, ausgeldst z.B. durch zu geringe Lichteinwirkung, kann das analoge
Signal gehalten oder auf einen festgelegten Wert gesetzt werden. Der fettgedruckte Eintrag
gibt den Standardwert an.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
Halten Behilt den letzten gemessenen Wert vor dem H ] d
Alarm bei. nl-

Das analoge Signal wird bestimmt durch die Einstel-
lungen zum Analogausgang (siehe Seite 63). F -

1)

Fester Wert

e 21,6mA bei Ausgabe von Strom

e +11,000V bei Ausgabe von Spannung

A.—

2= ® Vorgehensweise
1. e 2s l:ll:ll"
2, \'/ 5x PrnS
. & r -9
4 e HDL

5. m oder \'/ um die Einstellung zu an- =
dern

-
6. e zum Bestatigen HL H

4.4.6.2 Digitale Ausgabe bei Alarm

I Hi_ -d] Legt das Verhalten des digitalen Ausgangs im Falle eines Alarms fest.

Wenn ein Alarm auftritt, ausgel6st z.B. durch zu geringe Lichteinwirkung, kann das digitale
Signal gehalten oder auf einen festgelegten Wert gesetzt werden. Der fettgedruckte Eintrag
gibt den Standardwert an.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
Behilt den letzten digitalen Ausgabewert vor H i d

Halten dem Alarm bei. ﬂL
Gibt einen festen Wert aus: -

Fester Wert e 9.9999 (30mm-Typ) F I'l.l
e 99.999 (50/80/120mm-Typ)
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-—

A.
2= * Vorgehensweise

—
1. e 2s
2. W 5x

. ©
.

;. ©

6. m oder W um die Einstellung zu an-
dern

7. e zum Bestitigen

4.4.6.3 Alarmverzégerung

HL _dg Legt fest, wie viele Messversuche der Sensor unternimmt, bevor ein

Alarm ausgegeben wird.

Wenn ein Alarm auftritt, weil zum Beispiel aufgrund von zu wenig Licht keine Messung
durchgefiihrt werden konnte, wird der Alarm nicht sofort ausgegeben. Stattdessen halt der
Sensor den letzten giltigen Messwert auf der Anzeige fest, bis die hier festgelegte Anzahl
erreicht ist. Erst wenn diese Anzahl Uberschritten wird, wird der Alarmausgang (OUT3) auf
EIN gesetzt. Die analogen und digitalen Signale bei Alarmen werden entsprechend der Ein-

stellungen ausgegeben.

¢ Hinweis

Die Alarmverzoégerung ist dann von Vorteil, wenn kurze Messausfélle vorher-
sehbar sind und nicht sofort ein Alarm ausgegeben werden soll.

Einstellbereich Beschreibung Standardwert

0 bis 65534 0 (AUS) bis 65534 Messzyklen mit Alarm

65535 Behalt dgn letzten Messwert vor dem Alarmzu- | HBEBEI
stand bei.
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-—

A.
Xl *® Vorgehensweise
3.~

1. 6 2s I:ll:II"
2. Q/ 5x P,-DE'
3, e | -H
s AL-d9
;. S (50009

Die Zahl ganz links ist ausgewahlt. Dricken Sie

m und QJ gleichzeitig, um zur né&chsten NF Y
Zahl zu wechseln. Eﬂﬂlrﬂg

6. @ m die ausgewihlte Zahl zu dndern Fil
um die ausgew zu nrnori
7. e zum Bestitigen 1 - .:.II-_,

4.47 COM-Funktionen (nur fir Multifunktionstyp)
P Dieses Mend ist nur fir den Multifunktionstyp verfigbar und wird fur die
gl = serielle Kommunikation verwendet.

4.4.7.1 Abschlusswiderstand

I EE - J] Legt den Endwiderstand fir einen Sensor fest, der Uber RS422/485 mit
rFhoa einem externen Gerat verbunden ist.

¢ Hinweis

e Wahlen Sie R3, wenn der Sensor via RS422 mit anderen Geréten verbunden
ist.

e Wenn mehrere Sensoren liber RS485 mit anderen Geraten verbunden sind,
wahlen Sie R3 fiir den LETZTEN Sensor und setzen Sie diese Einstellung fiir
alle anderen Sensoren auf AUS.
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¢ Wenn die Kommunikation liber RS422/485 instabil ist, wahlen Sie R1 oder

R2.
Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
AUS Kein Abschlusswiderstand nF F
R1 Abschlusswiderstand R1 r =

R2 Abschlusswiderstand R2 r El
R3 Abschlusswiderstand R3 r gl

A.—
2= ® Vorgehensweise

1. e 2s l:.ll:Il'
2. W ex PI'IZIEI
. S EErn |

4. e yr :‘
5. m oder Q) um die Einstellung zu an- DFF

dern

- 1
6. e zum Bestitigen EE’-“ s

4.4.7.2 Sensornummer

Vergibt fir jeden Sensor eine Nummer, wenn mehrere Sensoren Uber
FIG] RS485 an ein externes Gerit angeschlossen sind.

¢ Hinweis

Legen Sie fur jeden angeschlossenen Sensor eine eindeutige Nummer fest und
vermeiden Sie Doppelbelegungen.
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Einstellbereich Beschreibung Standardwert
01 bis 16 Vergeben Sie die Sensornummern in der Reihenfolge von 01 ﬂ [ ]
bis 16. I.I [

A.—
Xl * Vorgehensweise
3.—

L O nr
2.\ 6x Pl‘ nEn
3. e l‘:El‘FI =
AN no
6. (A oder \Y/ um die Einstellung zu n- 5

dern (siehe Hinweis)

;&= G
¢ Hinweis

Driicken Sie die Tasten m und w gleichzeitig fiir mindestens 2s, um
die Nummern im Schnelldurchlauf zu andern.

4.4.7.3 Ubertragungsgeschwindigkeit

| r HI:E I Legt die Ubertragungsgeschwindigkeit fest.

¢ Hinweis

\_I_Venn die Kommunikation mit externen Geraten nicht stabil ist, senken Sie die
Ubertragungsgeschwindigkeit.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige

9600 9,600bps EIEP
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Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
9200 19,200bps EEIE,Jl
38400 38,400bps B_E‘-,P
115200 115,200bps l| }EE,J
230400 230,400bps E gﬂqp
460800 460,800bps qEEIEPI
921600 921,600bps EE }IE,J
A

3

gl * Vorgehensweise

S

:
2. wiix
. S
ANOPS
. S

6. m oder W um die Einstellung zu an-

dern

S

Anr

Frab

EErn |

rRkE
SBYH
i 19
rAEE

4.4.7.4 Ubertragungsart

| - ’E I Legt die Kommunikationseinstellungen fir die Ausgabe der Messwerte
No zum angeschlossenen Gerat fest.
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¢ Hinweis

e Bei einer Ubertragung via RS422 muss das angeschlossene Gerit fiir eine
1:1-Verbindung ausgelegt sein (siehe Seite 85).

e Bei einer Ubertragung via RS485 muss das angeschlossene Gerit fiir eine
1:N-Verbindung ausgelegt sein (siehe Seite 86). So lassen sich bis zu 16
Sensorkopfe anschlieRen.

Einstellung Ubertragungsart | Beschreibung Digitalanzeige
Die Messdaten werden auf Anfrage vom an- ]
RS422 Handshake geschlossenen Gerat Ubertragen. Alle Befehle LlEE |
kénnen empfangen werden.
Gibt bei Eingang eines Timing-Signals den
RS422 Timing RS422 Messwert im seriellen Ausgabeformat aus LIEE - E
(siehe Seite 97).
RS422 Daueriiber- Die Messwerte werden kontinuierlich im ex- LlEE - 3
tragung klusiven Ausgabeformat tibertragen.
Bis zu 16 Sensorkopfe konnen an ein ex- -
ternes Gerat angeschlossen werden. Die L{ES - n
RS485 Mehrfach RS485 Messdaten werden ﬁuf_Anfrage vom an-
geschlossenen Gerit libertragen. Nur
Sensoren innerhalb des festgelegten Be-
reiches antworten.
A=
Xl ® Vorgehensweise
3.~

1. 625
2. \'/ex

. S

4. w3x

;. ©

6. m oder \'/ um die Einstellung zu an-

dern

7. e zum Bestatigen
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4.4.7.5 Sendeverzdogerung

C ol

07

_I)
|

Legt die Verzogerung fest, mit welcher der Sensor auf einen vom Host
gesendeten seriellen Befehl antwortet.

Verwenden Sie diese Funktion, wenn Sie als "Ubertragungsart" "RS485 Mehrfach" eingestellt
haben (Standardeinstellung).

Einstellung | Beschreibung Digitalanzeige
0 Keine Verzégerung
0.1 Verzdgerung von 0,1ms I':l' |l
0.2 Verzdgerung von 0,2ms I'_-j'l.:‘
0.5 Verzégerung von 0,5ms l'_-‘"_:p
1 Verzégerung von 1ms E
2 Verzdégerung von 2ms 1_:‘
5 Verzégerung von 5ms '_:p
10 Verzégerung von 10ms "_-:
20 Verzbégerung von 20ms E'::,‘
50 Verzbégerung von 50ms '_:‘:_-:
100 Verzdégerung von 100ms :l':":_-:
200 Verzbégerung von 200ms El[":_-:
500 Verzdgerung von 500ms 5.'_-"_-:
1000 Verzdégerung von 1000ms :::.';'_-"_-,‘

-—

-/

A.
2= ® Vorgehensweise

1. 623
2.\ 6x

;. S
4, w4x
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5. S
6. m oder Q/ um die Einstellung zu an-

dern

7. 6 zum Bestatigen

"l
L)

)
L L

C Ul

2007

=)=

44.8 Systemeinstellungen

Pro

4.4.8.1 Timing-Modus

Dieses Menu enthalt Systemeinstellungen zum Timing-Modus,
Eco-Modus, zur Lasersteuerung und Versionsanzeige.

E

J| Legt fest, wie der Sensor beim Anliegen des Ti-
#] ming-Signals reagiert.

Details dariber, wie das Timing-Signal das Systemverhalten beeinflusst, finden Sie in den
Zeitdiagrammen (siehe Seite 29). Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Einstellung

Beschreibung

Digitalanzeige

Halten

Der Messwert wird iiber die gesamte Dauer des Timing-Signals
gehalten.

Hol. d

Einzelmessung

Die Flanke eines Timing-Signals I6st eine Messung aus. Der Messwert
wird gehalten bis zu einem weiteren Timing- oder einem Nullsetzsignal.

1Shat

p—

-/

A.
2~ ® Vorgehensweise

1. 625
2. wh

. S
. S

5. m oder \'} um die Einstellung zu an-

Aanr

Pral

£ |

Hol. d

IShat |
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dern

.. ©

4.4.8.2 Lasersteuerung

E |

| LRSE-

Aktiviert und deaktiviert die Laseremission.

Mit dieser Einstellung kénnen Sie den Laser auller Betrieb setzen, wenn das Gerat nicht zur
Messung bendtigt wird. Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
Betrieb Laser ist in Betrieb. nn
Stopp Laser ist deaktiviert. DF F

¢ Hinweis

Wenn Sie die Laseremission neu starten, ist der Zustand der Ausgabedaten

nicht definiert (siehe Seite 27).

2= ® Vorgehensweise

1. 623
2. wh

nanr

. O
.«

;. S

6. m oder K'/ um die Einstellung zu an-

dern

. 8

e |

LAAEr

m[y)

arF

LRSEr
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4.4.8.3 ECO-Modus

Schaltet die LEDs auf dem Bedienfeld im Messbe-

trieb aus, um den Energieverbrauch zu senk

Der fettgedruckte Eintrag gibt den Standardwert an.

en.

Einstellung Beschreibung Digitalanzeige
ECO-OFF Keine Stromsparfunktion aktiviert. E - DF F
ECO-ON Nur die LEDs der Digitalanzeige werden deaktiviert. E - nn
. n
ECO-FULL Alle LEDs werden deaktiviert. - LiL

¢ Hinweis

Im Parametrierbetrieb sind die LEDs immer a

Wenn im ECO-Modus die LEDs deaktiviert sind, schalten sich die LEDs
wieder ein, sobald Sie eine Taste driicken. Nach 20 Sekunden ohne Tasten-

ktiviert.

druck werden die LEDs wieder ausgeschaltet.

A—
2= ® Vorgehensweise

-/

1.

2,

6.

625
w7x
S
\'/2x

m oder KU um die Einstellung zu an-

dern

S

alals

g
-
D

&%
(]
(n]

m™
|

D

™
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4.4.8.4 Version anzeigen

E Zeigt die Version der Firmware an.
e r

A.—
2= * Vorgehensweise

1. 623 l:.ll:ll'
2. U/n prl:l -III
. £

v
4. U 3x
wiEr
N
5. e um die aktuelle Firmware-Version anzu- d)d

zeigen

4.49 Pufferfunktionen (nur fiir Multifunktionstyp)

Beim Datenpuffern werden die Messwerte im eingebauten Speicher gesammelt und kénnen
dann auf ein externes Gerat, z.B. einen Rechner, Ubertragen werden.

Bis zu 3.000 Messwerte kdnnen aufgenommen werden. Die gesammelten Daten kdnnen mit
der Software HL-G1SMI oder einem seriellen Befehl (RS422 oder RS485) ausgelesen wer-
den.

Die HL-G1SMI-Software (separat erhaltlich) vereinfacht die Kontrolle der Messwerte durch die
Ausgabe im CSV-Format. CSV-Dateien kdnnen zum Beispiel mit Microsoft Excel gedffnet,
graphisch angezeigt und gespeichert werden.

¢ Hinweis

e Funktionen zur Datenspeicherung kénnen nicht liber das Bedienfeld ge-
steuert werden. Alle Einstellungen miissen liber serielle Befehle gemacht
werden.

e Zum Speichern schreiben Sie ein Programm liber RS422/485 oder verwen-
den Sie die Software HL-G1SMI.

o Solange Messwerte gespeichert werden, konnen Sie die Datenpufferein-
stellungen nicht andern. Um die Einstellungen zu andern, beenden Sie die
Datenspeicherung mit dem Stopp-Befehl.
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Datenpuffern
Das Puffern der Daten erfolgt wie in der Graphik gezeigt.

1 Notwendige Puffereinstellungen vornehmen.
» Puffermodus
» Pufferrate
* Menge der Messdaten
« Trigger-Bedingung
« Trigger-Verzégerung
« Trigger-Punkt

(1) Einstellungen
senden

2 Puffern mit seriellem Befehl starten.

(2) Puffern starten

(3) Datensam-
mlung starten

4) Status prifen

Ist die Datensamm-
lung beendet?

(5) Puffern stoppen

6) Auslesen der
gesammelten
Daten

3 Die Datensammlung beginnt je nach
gewahltem Puffermodus. Die Messwerte
werden im Sensorspeicher gesammelt.

4 Das Ende der Datensammlung abwar-
ten. Sie kdnnen den aktuellen Status der
Datensammlung mit dem seriellen Befehl
RTS abfragen.

B Puffern mit seriellem Befehl stoppen. Die
Datensammlung wird angehalten.

6 Auslesen der gepufferten Daten.
« Letzter Datenpunkt
* Gepufferte Daten lesen
» Differenzdaten lesen
» Binardaten lesen

Puffermodus
Es stehen zwei Modi fir das Datenpuffern zur Verfiigung, "Fortlaufend" und "Trigger". Die
Voreinstellung ist "Fortlaufend".

Mit "Fortlaufend" beginnt das Speichern der Messwerte, wenn der Sensor den Startbefehl
erhalt und dauert an, bis entweder die festgelegte Datenmenge erreicht ist oder der Sensor
einen Stopp-Befehl empfangt.

O]

®
______ |

______ (OSammlung der Messwerte ) Messen >

Datenpufferung beginnt

Die zu akkumulierende Datenmenge wurde erreicht oder der Sensor hat einen Stoppbefehl erhalten.

78



PT98 User's Manual 4.4 Einstellungen

Mit "Trigger™ ist der Ausldser fur den Trigger auf Stand-by, sobald das Datenpuffern beginnt.
Die Messwerte vor und nach dem Trigger-Punkt werden im Speicher des Sensors akkumu-
liert. Das Puffern wird solange fortgesetzt, bis entweder die eingestellte Datenmenge erreicht
ist oder der Sensor einen Stoppbefehl erhalt.

i ! t
(] Stand-by ] Sammlung der)Messwerte ) Messen >

@ Datenpufferung beginnt

@ Der Trigger wird ausgel6st (Trigger-Punkt)

@ Die zu akkumulierende Datenmenge wurde erreicht oder der Sensor hat einen Stoppbefehl erhalten.

Pufferrate

Wenn Messwerte Uber einen langen Zeitraum akkumuliert werden sollen, ist es hilfreich, die
Datenmenge mit Hilfe einer Pufferrate zu begrenzen. Die Pufferrate wird auf die Messzyklen
angewendet.

Sie kénnen einen Wert von 1 (alle Messwerte werden akkumuliert), 1/2, 1/4 usw. bis 1/65535
einstellen. Die Voreinstellung fir die Pufferrate ist "1/10". Wenn die Messdaten innerhalb ei-
nes Messzyklus nicht sehr stark voneinander abweichen, wahlen Sie fir diese Funktion einen
héheren Wert, damit sich der Speicher nicht so schnell filllt.

AVl ¢ BEISPIEL

|
Wenn Sie 1/4 als Pufferrate einstellen, werden die Messdaten alle 4 Messzyklen ak-
kumuliert.
Datenmenge

Diese Einstellung bestimmt die Zahl der zu speichernden Messwerte. Wahlen Sie einen Wert
von 1 bis 3000. Standardwert ist 3000. Beachten Sie, dass beim Puffermodus "Trigger" die
Datenakkumulierung nicht startet, wenn der Wert unter "Trigger-Punkt" héher ist als der unter
"Datenmenge”.

Trigger-Punkt

Diese Funktion setzt einen Datenpunkt als Trigger-Punkt fur die Datenpufferung fest (nur
wenn "Puffermodus" = "Trigger"). Der Einstellbereich fur diese Funktion ist zwischen 1 und
<akkumulierte Datenmenge>. Die Voreinstellung ist 300.

¢ Hinweis

o Die Datenakkumulierung wird nicht starten, wenn der Wert unter "Trig-
ger-Punkt” hoher ist als der unter "Datenmenge”.

¢ Sie kénnen eine Verzégerung fiir den Trigger einstellen,wenn Sie eine Ver-
z6gerung zwischen dem Auslésen des Triggers und dem Laden der Mess-
daten wiinschen.
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Trigger-Verzégerung

Diese Funktion verzogert das Laden der Messdaten nach Erkennen des Triggers, wenn unter
"Puffermodus” "Trigger" eingestellt ist. Setzen Sie die Anzahl der Messzyklen fur die Trig-
ger-Verzogerung. Der Einstellbereich ist von 0 bis 65535 (Voreinstellung: 0). Der Zustand
wahrend der Trigger-Verzdgerung ist "Daten werden gesammelt".

Trigger-Bedingung

Diese Funktion legt fest, unter welcher Bedingung der Trigger ausgeldst wird, wenn unter
"Puffermodus” "Trigger" eingestellt ist. Es sind 5 Bedingungen verfugbar. Die Voreinstellung
ist "Wenn der Eingang TM auf EIN schaltet".

O @) ®
______ | ! |
______ () stand-by ) Sammlung der)Messwerte ) Messen >
“Wenn Eingang TM auf . EIN
_EIN schaltet TM-Signal s
Schwellwert
Wenn Wert > Trigger-Schwellwert Messwert
Messwert
Wenn Wert < Trigger-Schwellwert Schwellwert
chwellwe
i Alarm ;
Wenn ein Alarm aufgetreten ist Normalbetrieb I
"Wenn ein Alarm zuriickgesetzt Alarm
4 worden ist Normalbetrieb Q

Datenpufferung beginnt

Der Trigger wird ausgel6st (Trigger-Punkt)

@O0

Die zu akkumulierende Datenmenge wurde erreicht oder der Sensor hat einen Stoppbefehl erhalten.

¢ Hinweis

¢ Wenn Sie als Bedingung "Wenn ein Alarm aufgetreten ist" gewahit haben,
beachten Sie, dass der Alarm verzogert auftritt, wenn Sie eine "Alarmver-
zogerung" (siehe Seite 67) eingestellt haben.

¢ Im Normalfall wird der Messwert gehalten, wenn der Eingang Timing auf EIN
schaltet. Wenn jedoch der Puffermodus "Trigger" und als "Trig-
ger-Bedingung " "Wenn der Eingang TM auf EIN schaltet” eingestellt ist ,
wird der Messwert NICHT gehalten zu dem Zeitpunkt, an dem der Eingang
Timing auf EIN schaltet, wenn die Datenpufferung gerade lauft.

Datenpufferung

Diese Funktion akkumuliert Daten. Sie miissen alle Einstellungen fiir das Datenpuffern vor-
nehmen, BEVOR Sie das Startsignal fir den Puffervorgang senden.
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Pufferstatus auslesen

Verwenden Sie diese Funktion, um den aktuellen Status der Datenpufferung zu prifen, bevor
Sie die akkumulierten Daten auslesen.

Status Erlauterung

Es werden keine Daten gepuffert, wenn die Stromversorgung eingeschaltet wurde
Keine Datenpufferung oder wenn der Puffervorgang angehalten wurde und der Sensor auf den Trigger
wartet, nachdem das Datenpuffern begonnen hat.

Wartet auf Trigger Das Datenpuffern hat begonnen, und der Sensor wartet auf den Trigger.

Das Datenpuffern hat begonnen und Messwerte werden akkumuliert oder der Trigger

Daten werden gesammelt wurde ausgeldst und die Messwerte werden akkumuliert.

Die Anzahl der akkumulierten Messwerte hat den unter "Datenmenge" eingestellten

Datensammlung beendet Wert erreicht oder der Puffervorgang wurde gestoppt.

Letzter Datenpunkt
Der letzte Datenpunkt gibt Auskunft ber aktuell gesammelte Menge an Messdaten.

¢ Hinweis

Wenn der Status "Nicht puffern” ist, wird fiir den letzten Datenpunkt "0" aus-
gegeben.

Bindres Auslesen der Pufferspeicherdaten

Die im Sensor gespeicherten Messwerte kdnnen im Bereich von 1 bis zum letzten Datenpunkt
ausgelesen werden.

¢ Hinweis

Zum Auslesen der gesammelten Daten beenden Sie den Puffervorgang und
prifen Sie den letzten Datenpunkt. Die gesammelten Daten kénnen nur ausge-
lesen werden, wenn

- die Antwort auf eine Statusabfrage der festgelegten Datenmenge entspricht,
und

- der letzte Datenpunkt nicht "0" ist.

4.4.10 Einstellungen uber das MI-Signal

Einige Einstellungen des Sensors lassen sich auch tber das MI-Signal andern.

t Beschreibung

30ms Nullsetzen EIN (siehe Seite 82)

80ms Riicksetzen (siehe Seite 82)

130ms Messprofil MO aktivieren (siehe Seite 47)
180ms Messprofil M1 aktivieren

230ms Messprofil M2 aktivieren

280ms Messprofil M3 aktivieren
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t Beschreibung

330ms Schwellwert a Gbernehmen

380ms Schwellwert b Gbernehmen

430ms Nullsetzen AUS (Abbrechen) (siehe Seite 56)
480ms Speichern (siehe Seite 43)

530ms Laser EIN (siehe Seite 75)

580ms Laser AUS (siehe Seite 75)

4.4.10.1 Nullsetzen

Bei Eingabe eines MI-Signals von 30ms werden der Messwert und die Digitalanzeige auf Null
gesetzt.

[ G000

Der Messwert kann auch so zurtckgesetzt werden:

e Durch gleichzeitiges Dricken von m und \'/ wahrend des Betriebs
e Uber den seriellen Befehl RZS

Details zur genauen Wirkung des Nullsetzsignals auf das Messverhalten finden Sie im Ab-
laufschema (siehe Seite 29).

4.4.10.2 Ricksetzen

Bei Eingabe eines MI-Signals fur 80ms werden alle Messwerte und Bewertungsausgange
zurlckgesetzt.

¢ Hinweis

¢ Bei Eingabe des Riicksetzsignals ist der Zustand der Ausgabedaten nicht
definiert (siehe Seite 27). Der Analogausgang wird auf den Standardwert
(11,000 [V] oder 21,6 [mA] gesetzt, bzw. auf den von lhnen festgelegten Wert
fiir die "Analoge Signalausgabe" (siehe Seite 63).

o Bei einem Riicksetzen liber den seriellen Befehl RRS wird der Speicher ge-
I6scht.

Der Messwert kann auch so zuruckgesetzt werden:

e Durch gleichzeitiges Dricken von m und e wahrend des Betriebs

o Uber den seriellen Befehl RRS

Weitere Informationen zur genauen Wirkung des Riicksetzsignals finden Sie in den Zeitdia-
grammen (siehe Seite 29).

82



Kapitel 5
Serielle Verbindung uber RS422/485

Die Beschreibung der seriellen
Verbindung dient der Vollstandigkeit fur
die Multifunktionstypen, deren weitere
Funktionen nur in der daflr vorgesehenen
Bedienungsanleitung beschrieben sind.
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5.1 Verbindungseinstellungen

Die Verbindungseinstellungen des Sensors sind in der Tabelle aufgefihrt.

Element Beschreibung
Schnittstelle RS422 RS485
Kommunikationsart Vollduplex Halbduplex

9,600bps, 19,200bps, 38,400bps, 115,200bps, 230,400bps, 460,800bps,
Ubertragungsgeschwindigkeit | 921,600bps
(Standardwert = 38,400bps)

Ubertragungsart Asynchroner Start-Stopp-Betrieb
Datenléange: 8 Bit
Paritat: Nein
Ubertragungsformat Stoppbit: 1 Bit
Ende-Code: CR (ODH)
BCC: Ja (Deaktivieren durch Eingabe von "**" (2AH, 2AH))

¢ Hinweis

¢ Um die Kommunikation iiber RS422/485 herzustellen, miissen sowohl der
Sensor als auch das externe Geriat die gleichen Kommunikationseinstel-
lungen verwenden.

e Wenn Sie die Ubertragungsgeschwingigkeit im Sensor dndern, miissen Sie
ihn neu starten, damit die gednderte Ubertragungsgeschwindigkeit giiltig
ist.

5.1.1 Pin-Belegung

. Signal-
Z'rn Farbe Zuleitungsdraht name Signalrichtung Beschreibung
11 Verdrillter Grin +SD Ubertragungsdaten (+). Norma-
Draht (vor Dez 2010: lerweise mit +RD (+RxD) des
Schwarz) Ausgang Sensor — externen Gerats verbunden.
Eingang externes —
12 Himmelblau -SD Gerat Ubertragungsdaten (-). Norma-
(vor Dez 2010: lerweise mit -RD (+RxD) des
Weil) externen Gerats verbunden.
13 Verdrillter Orange +RD Empfangene Daten (+). Norma-
Draht (Farbe hat sich lerweise mit +SD (+TxD) des
nicht geandert) Eingang Sensor « externen Gerats verbunden.
Ausgang externes
14 Gelb -RD Gerat Empfangene Daten (-). Norma-
(vor Dez 2010: lerweise mit -SD (-TxD) des
WeiR) externen Gerats verbunden.
15 SG Sensor <» Externes Signalerde. Normalerweise mit
Gerat SG (SG) des externen Gerats
verbunden.
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¢ Hinweis

Bei den vor Dezember 2010 hergestellten Sensoren haben die Zuleitungsdrahte
andere Farben. Bitte priifen Sie, welche Farben die Zuleitungsdrahte in lhrem
Sensor haben.

5.1.2 Verbindungsbeispiel

Im Folgenden finden Sie Beispiele zur Verbindung von Sensor mit einem externen Gerat.

¢ Hinweis

¢ Verwenden Sie verdrillte Kabel fir das Senden und Empfangen von Daten.

e Der Schirm ist mit der 0V-Seite der Stromversorgung im Sensor verbunden.

5.1.2.1 1:1-Kommunikation via RS422

Setzen Sie "Ubertragungsart" auf "RS422 Handshake", "RS422 Timing" oder "RS422 Dauer-
Ubertragung" (siehe Seite 71), je nach Ihren Anforderungen. Setzen Sie die Sensornummer
auf 01 (siehe Seite 69).

RS422-Host

PT98 +SD -SD +RD -RD Schirm

(Griin) Ubertragungsdaten: +SD

Abschluss-
widerstand
EIN

(Himmelblau) Gbertragene Daten: —SD

(Orange) empfangene Daten: +RD

% I(Gelb) empfangene Daten: -RD

(Schirm)
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5.1.2.2 1:N-Kommunikation via RS485

Setzen Sie "Ubertragungsart" auf "RS485 Mehrfach". Legen Sie fiir jeden angeschlossenen
Sensor eine eindeutige Nummer fest und vermeiden Sie Doppelbelegungen (siehe Seite 69).

RS485-Host

+8D -SD +RD -RD Schirm

PT98 .

Sensor Nr. 01 (Griin) Ubertragungsdaten: +SD ; :
Abschluss- (Himmelblau) tibertragene Daten: —SD
widerstand O—mM8M8M8Mm———————— L
AUS (Orange) empfangene Daten: +RD (siehe Hinweise)

%’ I(Gelb) empfangene Daten: -RD

(Schirm)

PT98

(Griin) Ubertragungsdaten: +SD
Sensor Nr. 02

Abschluss- (Himmelblau) Gbertragene Daten: —SD

widerstand
AUS

(Orange) empfangene Daten: +RD

%’ I(Gelb) empfangene Daten: -RD

(L(Schirm)

I

PT98 o

Sensor Nr. 16 (Griin) Ubertragungsdaten: +SD
Abschluss- ! . .
widerstand (Himmelblau) tbertragene Daten: —SD
EIN (Orange) empfangene Daten: +RD

# I(Gelb) empfangene Daten: -RD

(Schirm)

¢ Hinweis

o Der Sensor verfiigt serienméRig liber einen Abschlusswiderstand. Setzen
Sie den letzten Sensor auf "R3" und alle anderen Sensoren auf AUS (siehe
Seite 68).

e Achten Sie darauf, dass externe Gerat entsprechend seinen Spezifikationen
zu verdrahten.
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5.2 Serielle Befehle

Externe Gerate, z.B. speicherprogrammierbare Steuerungen, kdnnen Uber die serielle
Schnittstelle verschiedene Daten vom Sensor abfragen oder neue Werte und Einstellungen
an den Sensor Ubertragen. Alle Befehle, die in der seriellen Kommunikation verwendet wer-
den, sind auf eine bestimmte Art und Weise strukturiert. Wenn die SPS einen Befehl mit einer
abweichenden Struktur sendet, antwortet der Sensor mit einem Fehlercode (siehe Seite 98).
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Die Kommunikation lauft wie folgt ab:

Externes Gerat
bendtigt Daten vom
Sensor

-

Externes Gerat sendet

A 4

A

Datenanforderungs-
befehl an Sensor

-

Sensor liest Befehl
vom externen Geréat

Externes Gerat liest
Fehlercode vom
Sensor

Sensor sendet Fehler-
code an externes Gerét

Nein Befehl gltig?

Ja
v

Sensor sendet
angeforderte Daten an
externes Gerat

-

Antwort gultig?

Ja
v

Externes Gerét verar-
beitet Daten vom
Sensor

Nein—
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5.21 Lesen und Schreiben von Einstellungen oder Zahlenwerten

Mit den folgenden Lese- und Schreibbefehlen kann eine SPS oder ein anderes externes Ge-
rat Einstellungen und Zahlenwerte vom Sensor lesen bzw. auf den Sensor schreiben.

¢ Hinweis

e Format 1 und 2 unterscheiden sich nur in der Anzahl der iibertragenen
Stellen. Format 1 verwendet 5 Zeichen fiir den Zahlenwert, Format 2 ver-
wendet 7 Zeichen. Beide Formate verwenden 1 Zeichen fiir das Vorzeichen
vor dem Zahlenwert.

e Nullen werden nicht unterdriickt.

o Dezimalzeichen werden ausgelassen.

5.2.1.1 Lesebefehl (Format 1 und 2)

Anforderung vom externen Gerét
Mit diesem Befehl werden Daten aus dem Sensor ausgelesen.

EDPHE?DDPH

0] @ &)

@ Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

@ Befehl, der an den Sensor gesendet wurde. Wahlen Sie den gewiinschten Befehl aus der Befehlstabelle
(siehe Seite 100).

® | BcC

Standardantwort (Format 1)

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

OO ELOE IR
| | | |

0] @ &) @

Sensornummer

Befehl, den der Sensor erhalten hat.

Block mit den angeforderten Daten.

®E O

BCC

89



Serielle Verbindung Uber RS422/485 PT98 User's Manual

AVl ¢ BEISPIEL

v

Mit diesem Befehl wird der momentan fir Sensor 1 eingestellte Messzyklus ausgele-
sen.

[ l=IEs] I o]

Antwort des Sensors bei stérungsfreiem Ablauf:

S LG R Cs] P el e Lo e

Standardantwort (Format 2)

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

JOLIERICIE L) E e T el o] o] L[]
| | | |

0] @ &) @

Sensornummer

@ Befehl, den der Sensor erhalten hat.

Block mit den angeforderten Daten. 1 Stelle flr +/- und 7 Stellen fiir ganzzahlige Werte (Nullen werden
mitgeflhrt).

@ | BcC

AVl ¢ BEISPIEL

v

Mit diesem Befehl wird der aktuelle Messwert von Sensor 3 ausgelesen.

[l RID e o]

Antwort des Sensors bei stérungsfreiem Ablauf:

EEHEEMEEIHHFHEIIH

0]

@ | Messwert = -12,3456 [mm]

Beachten Sie bitte, dass das Dezimalzeichen ausgelassen wurde.
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5.2.1.2 Schreibbefehle (Format 1)

Anforderung vom externen Gerét
Mit diesem Befehl schreiben Sie 5-stellige Werte fir Einstellungen am Sensor.

FOOEHMOOE IR
| | | |

0] @ &) @

Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

(siehe Seite 100).
Datenblock, der an den Sensor geschickt wird. 1 Stelle fir +/- und 5 Stellen fir ganzzahlige Werte (Nul-
len werden mitgefuhrt).

@ | Bcc

@ Befehl, der an den Sensor gesendet wurde. Wahlen Sie den gewiinschten Befehl aus der Befehlstabelle

Antwort vom Sensor bei stérungsfreiem Ablauf
Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-

he Seite 98).
EDPHMFDDPH

@ @ ®

(@ | Sensornummer

@ Befehl, den der Sensor erhalten hat.

® | BcC

‘\.I + BEISPIEL

Mit diesem Befehl wird die Anzahl der Messungen fiir die gleitende Mittelwertbildung
flr Sensor 2 auf 256 geandert.

| O R e

Antwort des Sensors bei stérungsfreiem Ablauf:

[ e L]t LA I DL D er]
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5.2.1.3 Schreibbefehle (Format 2)

Anforderung vom externen Gerét
Mit diesem Befehl schreiben Sie 7-stellige Werte fiir Einstellungen am Sensor.

o o R
| | | |

@ @ @ @

@ Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

@ Befehl, der an den Sensor gesendet wurde. Wahlen Sie den gewtlinschten Befehl aus der Befehlstabelle
(siehe Seite 100).

@ Datenblock, der an den Sensor geschickt wird. 1 Stelle fiir +/- und 7 Stellen fiir ganzzahlige Werte (Nul-
len werden mitgeflhrt).

@ BCC

Antwort vom Sensor bei storungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

EDPH“?DDPH

0] @ @
@ | Sensornummer
@ Befehl, den der Sensor erhalten hat.
@ BCC

AVAl ¢ BEISPIEL

»

Mit diesem Befehl wird der durchschnittliche Schwellwert von Sensor 4 auf +5,5 [mm]
gesetzt.

| | | Y R |

Antwort des Sensors bei storungsfreiem Ablauf:

[l LI A ]
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5.2.2 Auslesen des Status der Sensorausgange (Format 3)

Anforderung vom externen Gerit
Mit diesem Befehl werden die folgenden Daten aus dem Sensor ausgelesen:

e Aktueller Messwert
e Lichtintensitat am Sensor

e Zustande der Ausgange OUT1-3 und ALARM
[ J LR [ (] 0 [er]
| | |

0] @ &)

@ Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

@ Befehl zum Auslesen der Ausgangszusténde

® | BcC

Antwort vom Sensor bei storungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

0] @ &) @

N | G N
[ Lo L] LI [er]
| |

& O]

Sensornummer

Befehl, den der Sensor erhalten hat.

Messwert. 1 Stelle fir +/- und 7 Stellen fuir ganzzahlige Werte (Nullen werden mitgefihrt).

Lichtintensitat. 4 Stellen fir ganzzahlige Werte (Nullen werden mitgefihrt).

Status der Ausgange (0 = OFF, 1 = ON).
e a:0uUT1

e b:OUT2

e c:0OUT3

e d: ALARM

GlClClICNC,

® | BCC

93



Serielle Verbindung Uber RS422/485 PT98 User's Manual

‘\J + BEISPIEL

Mit diesem Befehl werden die Ausgabewerte und Ausgange von Sensor 1 abgefragt.

LR D R eI o]

Antwort des Sensors bei stérungsfreiem Ablauf:

0] @

| |
0 O e

0l e
| |

&) @

Messwert = +2,500 [mm]

Lichtintensitat = 567

Status der Ausgange (0 = OFF, 1 = ON).
e OUT1=0OFF

e OUT2=0ON

e OUT3=O0OFF

e ALARM = OFF

@O0

@ | Bce

5.2.3 Read Buffered Data from the Sensor Memory (Formats 4 — 6)

Daten, die sich im Zwischenspeicher des Sensors befinden, kdnnen auf drei Arten ausgele-
sen werden:

e Auslesen der gespeicherten Daten vom Startpunkt bis zum Endpunkt (siehe Seite 94)
o Differenzdaten vom Startpunkt bis zum Endpunkt auslesen (siehe Seite 95)

e Auslesen der gespeicherten Daten im Binarformat vom Startpunkt bis zum Endpunkt
(siehe Seite 96)

5.2.3.1 Gespeicherte Daten vom Startpunkt zum Endpunkt auslesen (Format 4)

Anforderung vom externen Gerit

Mit diesem Befehlt wird ein bestimmter Datenbereich aus dem Sensorspeicher ausgelesen.
Der Datenbereich wird festgelegt, indem Sie den jeweiligen Start- und Endpunkt des Berei-
ches festlegen.

N I O 5
| | | | |

0] @ &) @ &
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@ Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

@ Befehl zum Auslesen der gepufferten Daten aus dem Sensorspeicher
@ Anfangspunkt (0001 — 3000)

@ Endpunkt (0001 — 3000)

@ BCC

Antwort vom Sensor bei stérungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

0] @ ®

| | I
10| O |
Y ey I O [

| En R
T

@

Sensornummer

Befehl, den der Sensor erhalten hat.

Daten aus dem Zwischenspeicher vom Start- zum Endpunkt

SIS

BCC

5.2.3.2 Differenzdaten auslesen (Format 5)

Anforderung vom externen Gerit

Mit diesem Befehl werden die Daten in einem Differenzformat vom Startpunkt zum Endpunkt
Ubertragen. Das bedeutet, dass der Sensor den Messwert des Startpunktes tbertragt und
danach nur den Unterschied zum jeweils ndchsten Messwert mit einem positiven oder nega-
tiven Vorzeichen.

N I | | O I B 3
| | | | |

0] @ &) @ &

Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

Befehl zum Auslesen der gepufferten Daten aus dem Sensorspeicher

Anfangspunkt (0001 — 3000)

Endpunkt (0001 — 3000)

BCC

© OB
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Antwort vom Sensor bei stérungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

0] @ &) @

| | | |
18| O R
S0 I e O
|

®

Sensornummer

Befehl, den der Sensor erhalten hat.

Messwert des Startpunktes. 1 Stelle fir +/- und 7 Stellen fur ganzzahlige Werte (Nullen werden mitge-
fahrt).

Differenzdaten zwischen dem ersten und dem nachsten Messwert bis zum Erreichen des Endpunktes

®© 6| ®©6|0

BCC

AVl ¢ BEISPIEL

v

Das Beispiel zeigt, welche Differenzdaten Ubertragen werden, wenn im Zwischen-
speicher des Sensors folgende Werte gesammelt wurden:

Sensor mernory

Start point
=%alue 1

+123.4567 ‘ ‘+123.4?19 ‘ ‘+123.4512 ‘ ‘+123.4ED? ‘ ‘+123.4602 ‘ ‘+123.4561 ‘
1 r 1 & 1 ' 1 & 1 ri

“alue 2 Yalue 3 Yalue 4 Yalue 5 Yalue B

Differential data:  +H1.0152 -0.0207 +1.0095 -0.0005 -0.0041

5.2.3.3 Gespeicherte Daten im Binarformat auslesen (Format 6)

Anforderung vom externen Gerét

Mit diesem Befehl werden die Daten aus dem Zwischenspeicher im Binarformat tbertragen.
Jeder Messwert im Sensorspeicher wird in das Binarformat Ubertragen. Das Binarformat be-
steht aus 4 Bytes, die mit dem kleinsten Byte beginnen.

Messwert Antwort vom Binar Dezimal
Sensor

Startpunkt 0x0012D687 1234567

Zweiter Datenpunkt (Startpunkt + 1) 0x0012D71F | 1234719

96



PT98 User's Manual 5.2 Serielle Befehle

T | S | O | | | T [ 3
| | | | |

@ @ ® @ ®

Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

Befehl zum Auslesen der gepufferten Daten aus dem Sensorspeicher

Anfangspunkt (0001 — 3000)

Endpunkt (0001 — 3000)

BCC

SlO)CIClC]

Antwort vom Sensor bei storungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

I O e | Y ) e M I )
| | | | |

0] @ &) @ &

Sensornummer

Befehl, den der Sensor erhalten hat.

Binardaten am Startpunkt

Binardaten fir zweiten Punkt (Startpunkt + 1)

BCC

© OO

5.24 Datenausgabe vom Sensor (Format 7)

I?er Sensor nutzt ein spezielles Format zur Ausgabe der Messwerte an die SPS, wenn die
Ubertragungsart auf "RS422 Timing" oder "RS422 Dauerlibertragung" festgelegt ist (siehe
Seite 71).

e Im "RS422 Timing"-Modus gibt der Sensor die Messwerte auf einmal aus, wenn ein
Timing-Signal anliegt (siehe Seite 23).

e Im Modus "RS422 Dauerlbertragung" gibt der Sensor standig Messwerte aus, sobald
dieser Modus aktiviert wird.

Format der Datenausgabe vom Sender
OB EIE I E R O ]
| | |

0] @ &)

Sensornummer

Datenblock. 1 Stelle fiir +/- und 7 Stellen fiir ganzzahlige Werte (Nullen werden mitgefihrt).

BCC

SlC)C]
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5.2.5 Fehlermeldungen und Fehlercodes

Wenn der Sensor den eingehenden Befehl nicht interpretieren kann - verursacht z.B. durch
eine falsche Befehlsstruktur oder eine Verstiimmelung der Daten wéhrend der Ubertragung -
dann wird eine Fehlermeldung mit einem Fehlercode zurlickgesendet. Die Fehlermeldung
erfolgt immer im gleichen Format, unabhangig davon, welcher Befehl an den Sensor gesen-
det wurde und welches Kommunikationsprotokoll verwendet wurde (MEWTOCOL oder das
Standardprotokoll fiir serielle Kommunikation).

D|DDD|D D|D

0]

@ &)

Der Sensor kann die folgenden Fehlercodes ausgeben:

Fehlercode Fehlertyp Beschreibung
01 Fehler im Befehl Der Befehl ist nicht definiert.
02 Adressfehler e Die Startadresse ist groRRer als die Endadresse oder die Adresse ist
groRer als 999999 beim Senden eines RDD- oder WDD-Befehls.
o Die Adresslange beim Senden eines RDD- oder WDD-Befehls ent-
spricht nicht der vorgeschriebenen Lange.
03 Datenfehler ¢ Die Datenlange entspricht nicht dem Befehl.
o Die Datenlange erreicht nicht die vorgeschriebene Lange.
04 BCC-Fehler Die BCC-Prufung zeigt einen Unterschied zwischen dem Senden der
Daten und dem Datenempfang.
11 Datenubertra- e Beim Empfang der Daten ist ein Paritatsfehler aufgetreten.
gungsfehler e Beim Empfang der Daten ist ein Framing-Fehler aufgetreten.
¢ Beim Empfang der Daten ist ein Uberlauffehler aufgetreten.
21 Fehler im Befehls- | Das System ist im Parametrierbetrieb.
fluss
22 Ausfihrungsfehler | Es ist nicht mdglich, eine Kalibrierung oder die analoge Skalierung
durchzufiihren.
31 Datenpufferung Es wurde versucht, die Puffereinstellungen zu andern, ohne die laufende
Fehler 1 Datenpufferung zu beenden.
32 Datenpufferung Es wurde versucht, die Puffereinstellungen auf einen ungtltigen Wert zu
Fehler 2 setzen.
33 Datenpufferung Daten wurden ausgelesen, nachdem das Puffern begonnen hat.
Fehler 3 Daten wurden ausgelesen, obwohl die Datensammlung noch nicht been-
det war.
Daten wurden uber den finalen Datenpunkt hinaus angefordert und aus-
gelesen.
¢ Hinweis

Wenn das externe Gerat eine Fehlermeldung erhélt, priifen Sie die folgenden

Punkte:

e Hat das externe Gerit einen giiltigen Befehl gesendet?

e |Ist der Sensor korrekt verkabelt?
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o Gibt es eine Storquelle in der Nahe des Sensors oder der SPS?

Auch ein Aus- und Wiedereinschalten des Sensors oder des externen Gerates
kann hilfreich sein.

5.2.6 BCC-Berechnung

BCC ist ein horizontaler Paritatsprifcode, der die Zuverlassigkeit in der Datenlibertragung
verbessert. Der Sensor berechnet das exklusive Oder XOR vom Header (%) bis zum letzten
Datenzeichen. Das resultierende 8-Bit XOR wird in einen 2-stelligen ASCII-Code umgewan-
delt. Der Sensor vergleicht dann den 2-stelligen ASCII-Code mit dem Ubertragenen BCC.
Wenn sich der gesendete BCC vom empfangenen BCC unterscheidet, ist wahrend der Uber-
tragung der Nachricht ein Fehler aufgetreten. In dem Fall antwortet der Sensor mit einer Feh-
lermeldung mit dem Fehlercode 04 (siehe Seite 98).

Wenn der BCC nicht berechnet werden soll, senden Sie an dessen Stelle * * (2AH, 2AH).
Wenn Daten ohne BCC gesendet werden, antwortet der Sensor ebenfalls mit * * (2AH, 2AH).

ENEI R e E ]

0
@ | 2-steliiger BCC
O — Hs )
H45
H45
H23
@
El Hs2 >-
H4D
E Ha4 @ @
@— Hiz _/ ‘ ‘
HeE — Ascll —» [ 6|
H3E  H45
@ | Header
(@ | Letztes Datenzeichen
@ Das exklusive Oder (XOR) wird mit den Daten berechnet
(@) | BCC haherwertiges Bit
(® | BCC niederwertiges Bit
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5.2.7 Madgliche Befehle

Die folgende Tabelle listet alle verfigbaren seriellen Kommunikationsbefehle auf.

¢ Hinweis

o Die Daten bestehen aus 5- oder 7-stelligen Dezimalbetrdagen (Nullen werden
nicht unterdriickt).

¢ Die Befehle sind in zwei Spalten aufgeteilt: Links stehen die Lesebefehle

(beginnend mit "R" -

IIWII - llwritell).

5.2.7.1 Grundeinstellungen

"Read") und rechts die Schreibbefehle (beginnend mit

Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
+00000 200 [ps]
+00001 500 [us]

Messzyklus RSP | WSP 1
+00002 1 [ms]
+00003 2 [ms]

. . +00000: Auto
Belichtungszeit RFB WFB | +00000 — +00031 1
+00001 — +00031: Fester Wert

5.2.7.2 Einstellungen fiir die Datenverarbeitung

Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
+00000 1 [Wert]
+00001 4 [Werte]

, , +00002 16 [Werte]

Mittelwertbildung RAV | WAV 1
+00003 64 [Werte]
+00004 256 [Werte]
+00005 1024 [Werte]
+00000 Standardmessung
+00001 Messung Maximalwert

Messmodus RHM | WHM 1
+00002 Messung Minimalwert
+00003 Messung Spitze-zu-Spitze
+00000 AUS

Nullsetzen RZS | WZzS 1
+00001 EIN

Wert, derals Null | g7y | — | 9500000 - +9500000 | -950.0000 — +950.0000 [mm] 2

gesetzt wird

Multiplikator RMK | WMK | +01000 — +99999 +0.1000 — +9.9999 1

Offset RML | WML | -9500000 — +9500000 -950.0000 — +950.0000 [mm] 2
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5.2.7.3 Ausgabeeinstellungen

Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
Logisch (2 logisch verkniipfte
+00000 Ausgange + Alarm)
Independent (2 unabhangige
Digitale Bewertungsausgabe ROD | woD | +00001 Ausgpénge + ,‘fxlarm) 99 1
+00002 2-state (2 Ausgange + Alarm)
+00003 3-state (2 Ausgange + Alarm)
Oberer -9500000 —
Schwellwert a RHA | WHA +9500000 -950,0000 — +950,0000 [mm]
Unterer -9500000 —
Schwellwerte | Schwellwertb | "B | WHB | 9500000 -950,0000 - +950,0000 [mm] 2
+000,0000 — +950,0000 [mm]
+0000000 — A
Hysterese RHH | WHH +9500000 I#e#::]h’f)kommt das hin mit den Nul-
+00000 AUS
+00001 2 [ms]
+00002 4 [ms]
& +00003 10 [ms
Ausschaltverzégerung der ROE | WoE [ms]
Bewertungsausgabe +00004 20 [ms]
+00005 40 [ms]
+00006 100 [ms] 1
+00007 Halten
+00000 Alle Ziffern werden angezeigt
Anzeige des Messwertes auf +00001 Diﬁ) letzte Stelle wird unter-
dem Display RDS | WDS drlickt.
+00002 Die letzten zwei Stellen werden
unterdruckt.
5.2.7.4 Einstellungen fiir die Analogausgabe
Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
. +00000 Strom ausgeben
Analoge Signalausgabe RAS | WAS 1
+00001 Spannung ausgeben
-9500000 — -950.0000 - +950.0000
A RAL | WAL
Analoge Skalierung +9500000 [mm] )
(Messwert) -9500000 — -950.0000 — +950.0000
B | RAH | WAH | 9500000 (mm]
Analoge Skalierung a | RVL | WVL | +00000 — +10000 +00.000 — +10.000 [V]
(Spannung) b | RVH | WVH | +00000 — +10000 +00.000 — +10.000 [V] 1
Analoge Skalierung a | RIL | WIL | +04000 — +20000 +04.000 — +20.000 [mA]
(Strom) b | RIH | WIH | +04000 —+20000 +04.000 — +20.000 [mA]
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5.2.7.5 Alarmeinstellungen

Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
i +00000 Halten
Analoge Ausgabe bei RAA | WAA
Alarm +00001 Fester Wert ]
i i +00000 Halten
Digitale Ausgabe bei RAD | WAD
Alarm +00001 Fester Wert
+00000 — +65535 [Anzahl Messungen]
. +00000 —
Alarmverzdgerung RHC | WHC | | ~rpae (0: OFF, 65535: Letzter Messwert wird 1
gehalten)

5.2.7.6 Systemeinstellungen

Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
+00000 MO
+00001 M1
Auswahl Qes RMC | wme
Messprofils +00002 M2
+00003 M3
+00000 Halten
Timing-Modus RTM | WTM
+00001 Einzelmessung
+00000 Stopp
Lasersteuerung RLR | WLR
+00001 Betrieb
+00000 ECO-OFF
ECO-Modus RDP | WDP | +00001 ECO-ON
+00002 ECO-FULL !
- WIN +00000 Initiali.sieren ohne Speichern
e der Einstellungen
Initialisieren — -
. WWR | +00001 In_|t|aI|S|eren und Speichern der
Einstellungen
+00000 AUS
Timing RTI WTI
+00001 EIN
+00000 AUS
Rucksetzen RRS | WRS
+00001 EIN
+00000 AUS

Anzeige halten RHD | WHD

+00001 EIN
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5.2 Serielle Befehle

5.2.7.7 Lesebefehle

Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
-9500000 —
Messwert lesen RMD — | 9500000 -950,0000 — +950,0000 [mm] 2
Lichtintensitat am Empfanger RID — | +00000 — +04095 +00000 — +04095
auslesen
. +00000 Alarm AUS
Alarmanzeige ROA —
+00001 Alarm EIN
+00000 OUT1 AUS
OUT1 auslesen RZA — 1
+00001 OUT1 EIN
+00000 OUT2 AUS
OUT2 auslesen RzZB —
+00001 OUT2 EIN
+00000 OUT3 AUS
OUT3 auslesen RzC —
+00001 OUT3 EIN
Messwert, Lichtintensitat am
Alle Ausgange auslesen RMB — | = Sensor, OUT1, OUT2, 3
OUT3, ALARM
5.2.7.8 Pufferbefehle
Einstellung Befehl Daten Einstellung [Einheit] Format
+00000 Fortlaufend
Puffermodus RBD | WBD 1
+00001 Trigger
Pufferrate RBR | WBR | +00001 — +65535 +00001 — +65535
Datenmenge RBC | WBC | +00001 — +03000 +00001 — +03000
Trigger-Punkt RTP | WTP | +00001 - +03000 | f00001 ~*<accumulated
amount>
Trg- RTL | WTL | +00001 — +65535 +00001 — +65535
ger-Verzbgerung
+00000 Wenn Eingang TM auf EIN
schaltet 1
Wenn Wert > Trig-
+00001 ger-Schwellwert
Trig- -
g . RTR | WTR Wenn Wert < Trig-
ger-Bedingung +00002 ger-Schwellwert
+00003 Wenn ein Alarm aufgetreten ist
+00004 Wenn ei.n Alarm zuruckgesetzt
worden ist
Trig- -9500000 —
ger-Schwellwert RBL | WBL +9500000 -950.0000 — +950.0000 [mm] 2
+00000 Stopp
Datenpufferung RBS | WBS
+00001 Start
+00000 Keine Datenpufferung 4
Pufferstatus RTS +00001 Wartet auf Trigger
auslesen +00002 Daten werden gesammelt
+00003 Datensammlung beendet
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Letzter Daten- +00001 — gesammelte Daten-

RLD — +00001 — +03000 1

punkt menge

5-stelliger Anfangspunkt +

5-stelliger Endpunkt
Gepufferte Daten RLA . . 9 . p! 4
lesen Geben Sie den Anfangs- und

den Enddatenpunkt an.

5-stelliger Anfangspunkt +
Differenzdaten RLE 5-stelliger Endpunkt 5
auslesen Geben Sie den Anfangs- und

den Enddatenpunkt an.

5-stelliger Anfangspunkt +

L 5-stelliger Endpunkt
Binardaten lesen RLC — — 6
Geben Sie den Anfangs- und

den Enddatenpunkt an.
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Adressliste fur Kommunikation uber
MEWTOCOL

Die Beschreibung dieser Kommunikation dient
der Vollstandigkeit fir die Multifunktionstypen,
deren weitere Funktionen nur in der dafar
vorgesehenen Bedienungsanleitung
beschrieben sind.
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6.1 Einfuhrung

¢ Hinweis

o Der Sensor kann auf unvorhergesehene Weise reagieren, wenn er einen
unbekannten Befehl erhilt. Wenn sich der Sensor auf unvorhergesehene
Weise verhilt, schalten Sie den Strom aus und initialisieren Sie die Sensor-
einstellungen.

o Wir empfehlen, folgende Regeln fiir die Kommunikation zu beachten:

- Verwenden Sie keine anderen Adressen zum Datenlesen oder
-schreiben als die in diesem Kapitel aufgefiihrten.

- Schreiben Sie keine Daten in Register, die nur gelesen werden sollen
(gekennzeichnet mit —)

- Senden Sie nur Werte innerhalb des zulassigen Wertebereichs.

6.1.1 MEWTOCOL-Befehlsformate

Mit den folgenden Lese- und Schreibbefehlen kann eine SPS oder ein anderes externes Ge-
rat Einstellungen und Zahlenwerte vom Sensor lesen bzw. auf den Sensor schreiben.

6.1.1.1 Lesebefehl

Anforderung vom externen Gerat (SPS oder GT-Bediengerit)
Verwenden Sie dieses Befehlsformat, um Daten aus dem Sensor auszulesen.

% # || R |ID || D |[x104|x103| x102|| x10"|| x100
I 5
X104||x103{|x102||x10"||x100 CR
! o

Nummer des Sensors, der die Anforderung erhalt

Endadresse (5 Zeichen)

®
@ Startadresse (5 Zeichen)
®
®

BCC
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6.1 Einfihrung

Antwort vom Sensor bei storungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-
he Seite 98).

®

N

©

AL

N\

%

X161

X160

X163

X162

x161| x169|| x163|| X162

CR

Sensornummer

Startadresse (5 Zeichen)

Endadresse (5 Zeichen)

BCC

Niederwertiges Wort

Hoherwertiges Wort

6.1.1.2 Schreibbefehl

Anforderung vom externen Gerét

%

#

W

D

D

X104

X103

X102

X101

X100

X104

X103

X102

X101

X100

N\ N

rQ

r@

X161

X169|| X163|| X162

X161

X160

X163

X162

CR

|
®

Sensornummer

Startadresse (5 Zeichen)

Endadresse (5 Zeich

en)

Erster Datenblock, der an den Sensor geschickt wird (4 Zeichen)

®© OO

Letzter Datenblock, der an den Sensor geschickt wird (4 Zeichen)
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® | BCC
@ | Niederwertiges Wort
Hoherwertiges Wort

Antwort vom Sensor bei storungsfreiem Ablauf

Wenn der Sensor den Befehl richtig interpretieren kann, wird er in diesem Format antworten.
Wenn der Sensor den Befehl nicht interpretieren kann, wird ein Fehlercode ausgegeben (sie-

he Seite 98).
% $||W|D CR
O] ®

6.1.2 Messeinstellungen

Adresse Element Datenbereich Schreiben Lesen | Kommentar
DT00050 Messzyklus 0-3 OK OK
DT00051 Belichtungszeit 0-31 OK OK
6.1.3 Einstellungen fur die Datenverarbeitung
Adresse | Element Datenbereich Schreiben | Lesen | Kommentar
DT00056 | Mittelwertbildung 0-5 OK OK
DT00053 | Messmodus 0-3 OK OK
DT00061 Nullsetzen 0-1 OK OK
DT00062 (Lo) | -9500000 —

Wert, der als Null — OK Datentyp: 2 Worte
DT00063 | gesetzt wird (Hi) | *9500000 P
DT00057 o (Lo)

Multiplikator +01000 — +99999 OK OK Datentyp: 2 Worte
DT00058 (Hi)
DTO00059 Offset (Lo) -9500000 — oK oK Datentvo: 2 Wort

Se aten . orte

DT00060 (Hi) | 9500000 P
(Lo) Niederwertiges Wort
(Hi) Hoherwertiges Wort
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6.1.4 Ausgabeeinstellungen

Adresse | Element Datenbereich Schreiben Lesen | Kommentar
DT00054 | Digitale Bewertungsausgabe | 0-3 OK OK
DT00064 | Schwellwert a fir die Lo K _

Bowertung (Lo) | -8500000 OK OK | Datentyp: 2 Worte

DT00065 (Hi) | +9500000

DT00066 | Schwellwert b fiir die | (Lo) | -9500000 —

Bewertung OK OK Datentyp: 2 Worte

DT00067 (Hi) | *9500000
DT00068 | Hysterese fir die (Lo) oK oK
B - -000000 — +9500000 Datentyp: 2 Worte
DTo006g | DoWerting (Hi) Y
DT00055 Ausschaltverzégerung der 0-7 OK OK
Bewertungsausgabe
DT00088 Anzeige des Messwertes auf 0-2 oK oK

dem Display

6.1.5 Einstellungen fur die Analogausgabe

Adresse | Element Datenbereich Schreiben | Lesen | Kommentar
DT00070 | Analoge Signalausgabe 0-1 OK OK

DT00071 | Analoge Skalierung (Lo) | -9500000 —

DT00072 (Messwert A) (Hi) | *+9500000 OK OK Datentyp: 2 Worte
DT00073 | Analoge Skalierung (Lo) | -9500000 —

DT00074 (Messwert B) ) +9500000 OK OK Datentyp: 2 Worte
DT00075 | Analoge Skalierung (Lo) | -9500000 —

DT00076 (Spannung a) H) +9500000 OK OK Datentyp: 2 Worte
DT00077 | Analoge Skalierung (Lo) | -9500000 —

DT00078 (Spannung b) H) +9500000 OK OK Datentyp: 2 Worte

DT00079 | Analoge Skalierung (Lo) | -9500000 —

(Strom a) OK OK Datentyp: 2 Worte

DT00080 (Hi) | *9500000
DT00081 | Analoge Skalierung (Lo) | -9500000 — )
DT00082 (Strom b) H) +9500000 OK OK Datentyp: 2 Worte

6.1.6 Alarmeinstellungen

Adresse | Element Datenbereich Schreiben | Lesen | Kommentar
DT00083 | Analoge Ausgabe bei Alarm | 0-1 OK OK
DT00084 | Digitale Ausgabe bei Alarm 0-1 OK OK
DT00085 | Alarmverzégerung 0-65535 OK OK
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6.1.7 Systemeinstellungen

Adresse | Element Datenbereich Schreiben Lesen | Kommentar
DT00104 | Auswahl des Messprofils 0-3 OK OK
DT00105 | Timing-Modus 0-1 OK OK
DTO00106 | Lasersteuerung 0-1 OK OK
DT00107 | ECO-Modus 0-2 OK OK
DT00108 | Initialisieren 0-1 OK —
DT00109 | Speichern 0-1 OK —
DT00111 | Timing 0-1 OK OK
DT00112 | Ricksetzen 0-1 OK OK
6.1.8 Daten auslesen
Adresse | Element Datenbereich Schreiben | Lesen | Kommentar
DT00400 (Lo) Datentyp: 2 Worte
-9500000 —

Messwert lesen +9500000 — OK
DT00401 (Hi) Datentyp: 2 Worte
DT00414 Lichtintensitat am Empfanger 0-4095 o oK

auslesen
DT00410 | Alarmanzeige 0-1 — OK
DT00411 | OUT1 auslesen 0-1 — OK
DT00412 | OUT2 auslesen 0-1 — OK
DT00413 | OUT3 auslesen 0-1 — OK
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6.1.9 Puffereinstellungen

Adresse | Element Datenbereich Schreiben | Lesen | Kommentar
DT01950 | Puffermodus 0-1 OK OK
DT01951 | Pufferrate 1-65535 OK OK
DT01952 | Datenmenge 1-3000 OK OK
Wert muss < Wert
DT01953 | Trigger-Punkt 1-3000 OK OK unter "Datenmenge”
sein
DT01954 | Trigger-Verzdogerung 0-65535 OK OK
DT01955 | Trigger-Bedingung 0-4 OK OK
DT01956 , (Lo) | -9500000 —
Trigger-Schwellwert OK OK Datentyp: 2 Worte
DT01957 99 (Hi) | +9500000 yP
DT01959 | Pufferstatus auslesen 0-3 — OK
DT01960 | Datenpufferung 0-1 OK OK
DT01962 | Letzter Datenpunkt 0-3000 — OK
DT02000 | Gepufferten Daten- | (LO) | -9500000 — . oK
DT02001 punkt Nr. 1 auslesen (Hi) +9500000
Daten bis zum letz-
-9500000 — ten Datenpunkt aus-
. . +9500000 - OK lesen
DT07998 | Gepufferten Daten- (Lo) 9500000 — Datentyp: 2 Worte
punkt Nr. 3000 ; +9500000 — OK
DTO07999 | auslesen (Hi)
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6.2 Einstellungen fur Bediengerate (GT-Serie)

Weitere Informationen zu den Einstellungen finden Sie im Benutzerhandbuch "GT Series
User's Manual".

Adresse | Element Datenbereich Schreiben | Lesen | Kommentar
0 OFF Halt die in
DT00113 Anzeige halten OK OK DT00400/00401 ge-
1 ON speicherten Messwerte
0 FULL Zeigt die in
Auf dem Bedien- 1 SET 1 DTQO400/00401 ge-
DT00089 gerat angezeigter 2 SET 2 OK OK sp.e|chertlen Messwerte
Messwert mit der eingestellten
3 SET 3 Anzahl Nachkomma-
stellen.
0 Weild / Griin
. Rot, wenn
Hintergrund- 1 '
DT00117 beleuchtung OUT2 =EIN OK OK
2 Rot, wenn
OUT2 = AUS
DT00119 Kontaktton 0 ON OK OK
1 OFF
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7.1 Probleme und Losungen

Wenn wahrend des Betriebes ein Fehler auftritt oder Sie einen Systemausfall vermuten, su-
chen Sie nach der méglichen Ursache und flhren Sie die empfohlene Mallnahme durch.

Die Probleme sind in 5 Klassen eingeteilt:

Typ

Beschreibung

Probleme mit den Sensoreinstellungen

Kommunikationsprobleme

Probleme beim Messen oder der Anzeige der Messwerte

Probleme mit Alarmen oder der LED-Anzeige

a(h|[w|IN]| -~

Probleme mit der Laseremission

¢ Hinweis

Wenn keine Messwerte auf der Digitalanzeige angezeigt werden, ist mogli-

cherweise der Zustand der Ausgabedaten nicht definiert (siehe Seite 27).

Wenn der Sensor scheinbar keine neuen Einstellungen akzeptiert, kann der

Fehler in der "Auswahl des Messprofils" liegen (siehe Seite 47).

Typ Problem Mogliche Ursache Lésung
Das Verbindungskabel ist nicht Prifen Sie die Verbindung von Sensorkopf
korrekt angeschlossen. und Verbindungskabel.
. . Priifen Sie die Verdrahtung zwischen dem
Das Verbindungskabel ist lose. Kabel und dem Gerateanschluss.
Prifen Sie die Verbindung zwischen der
. . Der Sensor hat keinen Strom. 24V/-DC-Spannungsversorgung und dem
o Keine Anzeige
Sensorkopf.
auf dem Sen-
1 sorkopf. Der Sensor hat aufgehort zu Schalten Sie ihn wieder ein.
arbeiten.
e Sensorkopf
arbeitet nicht. - .. Die LEDs werden durch Knopfdruck aktiviert.
ggg—ﬁ?ﬂ;?ﬁtﬁ;@é&uu" Andern Sie gegebenenfalls die Einstellungen
’ fir den ECO-Modus.
Setzen Sie die Lasersteuerung auf EIN und
Die Lasersteuerung wurde auf speichern Sie diese Einstellung, damit das
AUS gesetzt und so gespeichert. | Gerat zukinftig mit aktiviertem Laser gestartet
wird.
. Das Messobjekt hat keine stabile | Unterbinden Sie Vibrationen oder Bewegun-
Es besteht ein Entf S krecht S
Unterschied zwi- ntfernung zum Sensor. gen senkrecht zum Sensor.
schen der tatsach- | Die Messoberflache liegt schief Bringen Sie die Messoberflache in eine Posi-
3 lichen Entfernung zum Sensor. tion moglichst senkrecht zum Laseraustritt.
zum Messobjekt Das zurtickgeworfene Licht wird
und dem ange- gew - Passen Sie die Lichtintensitat (iber die Belich-
) von anderen Lichtquellen Gber- .
zeigten Messwert. lagert tungszeit an.
Das Messobjekt liegt aufRerhalb Priifen Sie den Messbereich des verwendeten
Es wird ein falscher des Messbereichs. Sensors.
3 Messwert ange- Der Skalierungsfaktor ist falsch. Korrigieren Sie den Skalierungsfaktor.
zeigt. - -
Der Sender/Empféanger ist ver- Reinigen Sie den Sender/Empfanger.
schmutzt.
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Typ Problem Maogliche Ursache Lésung
Der Wer_teberelch_ far d'? glei- VergréRern Sie die Anzahl der Werte, die fur
tende Mittelwertbildung ist zu die aleitende Mittel bild d ird
Klein. ie gleitende Mittelwertbildung verwendet wird.
Der Sender/Empfanger ist ver- - . i
3 Die”Messwerte schmutzt. ptang Reinigen Sie den Sender/Empfanger.
variieren. —
Der Sensorkopf ist nicht korrekt Prifen Sie die Ausrichtung des Sensorkopfes.
montiert.
Sensorkopf und Messoberflaiche | Prifen Sie die Ausrichtung des Sensorkopfes
sind nicht parallel zu einander. und die Lage des Messobjektes.
e RS422 und RS485 werden unterschiedlich
o . verdrahtet. Achten Sie auf die richtige Ver-
Es gibt einen Fehler in der Ver- drahtung.
drahtung.
e Benutzen Sie fir eine stabile Kommunika-
tion ein verdrilltes Kabel.
Das Prifen Sie die Verdrahtung zwischen dem
R8422/485-Verbindungskabel it | Rs422/485-Kabel und dem Geréiteanschiuss.
Ubertragungsart und/oder Uber- Korrigieren Sie die Ubertragungsart und
tragungsgeschwindigkeit sind —geschwindigkeit
nicht korrekt eingestellt. 9 gret.
Die Kommunikationseinstellun- Prifen Sie, ob die Kommunikationseinstellun-
gen flr das externe Gerat sind gen des externen Gerates mit denen am Sen-
inkorrekt. sor Ubereinstimmen.
. . . Wenn mehrere Sensoren lUber RS485 ange-
Die Sensornummern sind nicht ) . . ;
. schlossen sind, muss jedem Sensor eine ein-
¢ Die Steuerung korrekt vergeben. . .
) deutige Nummer zugewiesen werden.
der Kommunika-
tion iber RS485 Nur beim letzten Sensor darf der Abschluss-
schlagt fehl Der Abschlusswiderstand wurde | widerstand gesetzt werden (R3). Bei allen
2 anderen Sensoren muss der Abschlusswider-

o Esist keine
Kommunikation
liber RS422/485
moglich.

beim falschen Sensor aktiviert.

stand AUS sein.

Die Ubertragungsqualitét wird

durch die Verkabelung verringert.

o Die Ut.).ertragung koénnte durch ein langsa-
mere Ubertragungsgeschwindigkeit ver-
bessert werden.

e Wahlen Sie R1 oder R2 als Abschlusswi-
derstand, um die Ubertragungsqualitat zu
verbessern.

Es wird ein falsches Datenformat
oder ein falscher Befehl Gbertra-
gen.

Prifen Sie den Fehlercode und senden Sie die
Daten erneut im richtigen Format und mit dem
richtigen Befehl.

Mehrere Befehle werden nach-
einander gesendet, ohne dass
eine Antwort vom Sensor abge-
wartet wird.

Senden Sie den folgenden Befehl erst, nach-
dem der Sensor auf den vorherigen geantwor-
tet hat.

Die uber
RS422/485-Kommunikation ge-
machten Anderungen an den
Einstellungen wurden nicht ge-
speichert.

Senden Sie nach Anderungen an den Einstel-
lungen den Speicherbefehl WWR. Wenn Sie
neue Einstellungen nicht speichern, gehen
diese mit Ausschalten des Sensors verloren.
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Typ

Problem

Mogliche Ursache

Lésung

3,4

Die Alarmanzeige
leuchtet und es
sind keine Mes-
sungen mehr mog-

Der Weg des reflektierten Laser-
strahls ist blockiert.

Verandern Sie die Position, an der der Laser
auf der Messoberflache auftrifft, oder veran-
dern Sie die Lage des Sensorkopfes, damit
der reflektierte Laserstrahl nicht blockiert wird.

Der Laserstrahl wird durch eine
gewolbte Oberflache am Mess-
objekt verzerrt.

Richten Sie den Sensor so aus, dass der La-
serstrahl senkrecht auf dem hdchsten Punkt
der gewdlbten Flache auftrifft oder vergrofiern
Sie den Strahldurchmesser, indem Sie den
Abstand zwischen Sensor und Oberflache
vergroRern oder verringern.

Der Laserstrahl wird von einer

lich (siehe Hin- ebiirsteten Oberfliche zu weni Priifen Sie die Richtung, in welcher der Sen-

weis). giffus reflektiort 9 sorkopf montiert ist.
Der Sensor empfangt zu wenig Verwenden Sie eine langere Messzyklus oder
Licht fur die Messung, da der eine groRere Belichtungszeit (wenn die Be-
Messzyklus zu kurz ist. lichtungszeit auf einen festen Wert gesetzt ist).
Der Messzyklus ist zu lang und Verkiirzen Sie den Messzyklus und verringern
die Lichtintensitat am Sensor ist Sie damit die Intensitat des aufgenommenen
zu hoch. Lichts durch eine kirzere Belichtungszeit.

¢ Hinweis

Bei einem Alarm priifen Sie den Fehlercode des Alarmausgangs, indem Sie den
Status mit einem seriellen Befehl abfragen (siehe Seite 93).
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7.2 Initialisieren

Mit dieser Funktion werden alle Einstellungen in den Messprofilen auf die Standardwerte zu-

rickgesetzt.

¢ Hinweis

Speichern Sie nach der Initialisierung die Einstellungen (siehe Seite 43),
sonst arbeitet der Sensor nach dem Neustart mit den alten Werten.

Wenn Sie die Initialisierung liber das Bedienfeld des Sensors vornehmen,
werden alle Einstellungen bis auf die die COM-Einstellungen

PrnE' | Pra -ﬂ

und die Systemeinstellungen auf die
Werkseinstellungen zuriickgesetzt.

Beim Multifunktionstyp ist zu beachten, dass bei einer Initialisierung liber
einen seriellen Befehl sofort der Speicherbefehl folgen muss. Sonst arbeitet
der Sensor nach dem Neustart mit den alten Werten.

Wahrend der Initialisierung kann der Zustand der Ausgabedaten voriiber-
gehend undefiniert sein.

117






Kapitel 8

Spezifikationen



Spezifikationen PT98 User's Manual

8.1 Technische Daten Sensorkopf

Die technischen Daten sind in der nachfolgenden Tabelle aufgefihrt.

¢ Hinweis

Soweit nicht anders aufgefiihrt, gelten die folgenden Messbedingungen:

- Versorgungsspannung: 24V DC

- Umgebungstemperatur: 20°C

- Messzyklus: 500us

- Anzahl Messwerte fiir die gleitende Mittelwertbildung: 1024 Werte
- Messobjekt: weiRe Keramik

Bei Unterschieden zwischen dem Standard- und dem Multifunktionstyp ist die Tabellenzeile
grau unterlegt.

Modellnr.
Merkmal PT98E231 PT98xxx2n0 PT98xxx3 PT98xxx4
Versorgungsspannung 24V DC £10% einschlieRlich Restwelligkeit 0,5V (P-P)
Stromaufnahme 100mA max.
Messmethode Diffuse Reflektion
Messmittelpunkt 30mm 50mm 85mm 120mm
Messbereich +4mm +10mm +20mm +60mm
Strahlquelle Roter Halbleiter.laser Klasse 2 (J.IS/IEC/FDA"Iaser notice No. 50)

Max. Leistung: 1mW, Spitzenwellenlange: 655nm

Strahlabmessungen (siehe 0,1x0,1mm 0,5x1mm 0,75%1,25mm 1,0x1,5mm
Hinweis 1)
Laserempfanger CMOS-Empfangselement
Auflésung 0,5um 1,5um 2,5um 8um
Linearitat +0,1% F.S.
Temperaturabhangigkeit +0.08% F.S./°C
Messzyklus 200ps, 500us, 1ms, 2ms

Spannung:

o Ausgabebereich: 0 bis 10,5V (normal), 11V (bei Alarm)

o Ausgangswiderstand: 100Q2

Strom:

e Ausgabebereich: 3,2 bis 20,8mA (normal), 21,6mA (bei Alarm)

e Lastwiderstand: 300Q2 max.

Analoge Ausgabe
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8.1 Technische Daten Sensorkopf

Modelinr.
Merkmal PT98E231 PT98xxx2 PT98xxx3 PT98xxx4
Digitaler Ausgang furr die Bewertung oder Alarmausgang (umschaltbar)
NPN-Transistor mit offenem KoIIektor/PNI;;l':)ransistor mit offenem Kollektor (umschalt-
Einstellungen NPN:
OouT1 e Max. Eingangsstrom: 50mA
ouT2 e Anliegende Spannung: 3 bis 24V DC (zwischen Ausgang und 0V)
ouT3 e Restspannung: 2V max. (bei Eingangsstrom von 50mA)
Einstellungen PNP:
e Max. Eingangsstrom: 50mA
e Restspannung: 2,8V max. (bei Eingangsstrom von 50mA)
Schaltlogik Offen wenn der Ausgang EIN ist.

Querschlusssicherheit

Integriert (automatisches Rulcksetzen)

Eingang zum Wechsel
zwischen
NPN/PNP-Signaltyp

Bei 0V: NPN mit offenem Kollektor
Bei Versorgungsspannung 24V DC: PNP mit offenem Kollektor

Timing-Eingang

e NPN-Betrieb: EIN bei OV (je nach Einstellung)

o PNP-Betrieb: EIN bei Anschluss an den positiven Anschluss der externen Stromver-
sorgung (je nach Einstellung)

Multifunktionseingang

Nullsetzen, Nullsetzen AUS, Riicksetzen, Messprofilauswahl, Einlernen, Speichern oder
Lasersteuerung (Funktion hangt von der Signaldauer ab).

e NPN-Betrieb: abhéngig vom Eingang NP beim Einschalten des Sensors

e PNP-Betrieb: abhangig vom Eingang NP beim Einschalten des Sensors

Laseremission-
sanzeige

Griune LED
EIN bei Laserstrahlung

Alarmanzeige

Orangefarbene LED
EIN, wenn nicht genitigend Licht fur Messung vorhanden

Anzeigen

Ausgangsanzeige

Gelbe LED (3 Stiick)
EIN bei Signalausgabe

Digitalanzeige

Rote LED zur Anzeige von Vorzeichen und 5-stelliger Ziffer

Schutzart

e Standardtyp: IP67

Verschmutzungsgrad

2

Isolationswiderstand

20MQ min. bei 250V DC megger (zwischen spannungsfiihrenden Teilen und Gehause)

Spannungsfestigkeit 1000V AC fiir 1 Min. (zwischen spannungsfilhrenden Teilen und Gehause)

I Lo Vibrationsfest bei: 10 bis 55Hz (bei 1-minltigem Durchlauf), 1,5mm Doppelamplitude in
Vibrationsfestigkeit X-, Y- und Z-Richtung, jeweils fir 2 Stunden
StolRfestigkeit 500m/s® in X-, Y- und Z-Richtung, jeweils 3 mal

Umgebungslicht (siehe
Hinweis 2)

3,000Ix max. (Beleuchtungsniveau der angestrahlten Oberflache unter Glihlampenlicht)

Umgebungstemperatur

-10°C bis 45°C (ohne Kondensbildung oder Vereisen), Lagerung: -20°C bis +60°C
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Modellnr.
Merkmal PT98E231 PT98xxx2 PT98xxx3 PT98xxx4
Umgebungsfeuchtigkeit 35 bis 85% relative Luftfeuchtigkeit, Lagerung: 35 bis 85% relative Luftfeuchtigkeit
Umgebungshéhe max. 2.000m
Material Gehause: Kunststoff (PBT), Frontschutzabdeckung: Acryl, Kabel: PVC
. e Standardtyp: 5m
Kabellange
e Standardtyp: Ca. 70g (ohne Kabel), ca. 320g (mit Kabel) und ca. 380g (mit
. Verpackung)
Gewicht
Zubehor Laser-Warnetiketten: 1 Set
Relevante Normen Erfullt Anforderungen der EMV-Richtlinie

¢ Hinweis

1. Die Abmessungen des Laserstrahls werden durch die GréBe des Objektes
am Messmittelpunkt definiert und entsprechen dem Abfall der Intensitat des
Lasermittelpunktes auf 1/e’ (ca. 13.5%). Reflektionen und Lecklicht kénnen

den Messwert verdandern.

2. Die Varianz betragt je nach Umgebungslicht bis zu #0.1% F.S.
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8.2 Strahlabmessungen

8.2 Strahlabmessungen

PT98E231 (30mm-Typ)

PT98xxx2 (50mm-Typ)

/

Messmittelpunkt

/

Mess-
bereich
o¢ ¢
= %/ / o
2 o
>

/,
/
/
/

./’
/
/

,/’
/
o
=

o
o
(9,1

Messmittelpunkt

Mess-
bereich /

PT98xxx3 (85mm-Typ)

Messmittelpunkt

Mess-
bereich /
<

>

Messmittelpunkt

Mess-
bereich ,
,/
y ‘# A

8.2.1 Interferenzbereich

¢ Hinweis

§

Wenn zwei oder mehr Sensoren, die auf diffus reflektiertes Licht reagieren, in

unmittelbarer Nahe montiert werden, kann es passieren, dass das Licht eines

Sensors in den Interferenzbereich (grau hinterlegt) des anderen Sensoren fallt
und diesen beeinflusst. Installieren Sie die Sensorkopfe so, dass die Interfe-

renzbereiche der Sensoren sich nicht liberschneiden..
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30mm-Typ (PT98E231)

50mm-Typ

85mm-Typ

\f\ﬁ
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8.2 Strahlabmessungen

120mm-Typ

180

22

‘Im

112.5 I

Alarmausgang

¢ Hinweis

Messungi(R)
Messmittelpunkt (D) Ausgabe des
11V Abstands
21,6mA 10V 10,5V
20mA|[ 20,8mA
5V
12mA
Abstand (mm)
oV
4mA
32mA YV T
ON
OFF ON OFF ON

In der Abbildung werden die Standardwerte fiir die analoge Ausgabe verwendet.

Standardtyp Messmittelpunkt (D) Messbereich (R)
30mm-Typ PT98E231 30mm +4mm
50mm-Typ PT98xxx2 50mm +10mm
85mm-Typ PT98xxx3 85mm +20mm
120mm-Typ PT98xxx4 120mm +60mm

125



Spezifikationen PT98 User's Manual

8.3 Abmessungen Sensorkopf

Alle MaRangaben erfolgen in Millimetern.

8.3.1 Standardtyp (PT98)

Digitalanzeige (rot) Anzeige OUT1 (gelb)

Alarmanzeige (orange) Anzeige OUT2 (gelb)

Laseranzeige (griin) Anzeige OUT3 (gelb)

AT
| PHEBEEBk Y =
ENTER-Taste Taste AUF
Taste AB
20,4 Messmittelpunkt 57 4
38 494 o
Lichtaustritts- : : >
achse
Cen] !
\_\\\ 5
Lichtaufnahmeachsz—:‘/\l\é> —
© o <«
~ 2
~ b
26,85 N\ //
Standard: 5m E
[sp]
)
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